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¢ Dékujeme, ze jste si zakoupili pohon posuvné brany.

¢ Pred instalaci a pouzitim si prosim prectéte a dodrzujte vSechna varovani,
bezpeénostni opatreni a pokyny.

® Pro zajisténi bezpe€ného provozu je nutné provadét pravidelné kontroly
pohonu.

4 Tento navod si uschovejte pro budouci pouziti.
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ZKONTROLUJTE SVOU BRANU

Pfed instalaci se prosim ujistéte, Ze se da brana ru¢né otevfit a zavfit plynule,
BEZ POUZITi POHONU BRANY.
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1. Obecna bezpeénostni pravidla

VAROVAN:I!
Nespravna instalace nebo nevhodné pouziti vyrobku mize zpusobit Ujmu na

zdravi osob, zvifat nebo poskozeni majetku.
Vzdy si vyzadejte pomoc kvalifikovaného odbornika.

» Tento vyrobek byl navrzen a vyroben vyhradné pro pouziti uvedené v této dokumentaci.
Jakékoli jiné pouziti, které neni v této dokumentaci specifikovano, mize vyrobek poskodit
a byt nebezpecné.

* VVyrobce odmita jakoukoli odpovédnost za nasledky vyplyvajici z nespravného nebo
jiného nez ur€eného pouziti vyrobku.

* Neinstalujte vyrobek v prostfedi s nebezpecim vybuchu a ani tam, kde hrozi zatopeni.

» Abyste predesli poSkozeni plynového, elektrického nebo jiného podzemniho vedeni,
pred kopanim kontaktujte pfislusnou spolec¢nost, pro vyhledani podzemnich siti.

 Pfed provadénim jakékoli prace na instalaci nebo udrzbé, odpojte elektrické napajeni.

* Ujistéte se, Ze napéti v elektrické siti odpovida napajecimu napéti pohonu brany

(AC 220V £ 10 % 50 Hz).

» Z bezpecénostnich divodu je nutné pfed montazi motoru vSe zabezpecit a predejit tak
potencialné nebezpelnym situacim. Ujistéte se, Zze jsou na obou koncich kolejnice
namontovany dorazy, které zabrani vysunuti brany z pojezdové drahy.

* Nikdy neumistujte ovladaci zafizeni pohonu brany tam, kde by uZivatel mohl pfes branu,
pod ni, kolem ni nebo skrze ni, na néj dosahnout. Tato zafizeni musi byt umisténa
nejméné 1,8 m od jakékoli pohyblivé ¢asti brany.

» Uchovavejte dalkové ovladace a jina ovladaci zafizeni mimo dosah déti, aby nedoslo k
nechténé aktivaci.

« Je-li to nutné, nainstalujte infralervené fotobunky (prodavaji se samostatné), které
detekuji pfekazky a zabrani zranéni nebo poskozeni.

» Poucte vSechny uzivatele o funkcich ovladaciho systému a o zplUsobu ruéniho otevieni v
pfipadé nouze.

« Jakakoli €innost, ktera neni vyslovné uvedena v téchto pokynech, neni povolena a vede
ke ztraté zaruky.

* Pro udrzbu nebo opravy pouZzivejte pouze originalni nahradni dily. Vyrobce odmita nést
veskerou odpovédnost za bezpec€nost a spravnou funkci zafizeni v pfipadé, Ze jsou
pouzity soucastky od jinych dodavateld.
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Popis produktu

Pohon pro posuvna vrata SL2500i ma invertorovy motor, ktery je schopen regulovat
rychlost a vykon, a tim pfispiva k jeho delSi Zivotnosti.

Konstrukce pfevodového mechanismu zabranuje pohybu brany pfi vypnutém motoru,
takZze neni nutné pouzivat elektricky zamek. V pfipadé vypadku napajeni muze uzivatel
pomoci odblokovaciho kli€e uvolnit spojku a branu ruéné otevrit nebo zavrit.
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2.1 Seznam dila

Motor 1x Dorazova deska Srouby pro Srouby pro Dalkové
koncového uchyceni uchyceni ovladani 2x
spinace pro motoru k dorazové
pravou/levou montazni desky 4x
stranu 2x desce 4x
T = TT ( N\
e |
388338 \ \
Klice k Vyskové Nastavitelné Ploché Fotobufik Vystrazny
odblc>2kovan| nastavitelny $rouby podlozka 2x otobunky majak
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2.2 Seznam volitelného prislusenstvi
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_ Bezdratova Dalsi dalkové
Ozubnice klavesnice ovladani
0. % B
) e’ o
Wifi Fidici Kamera s dalkovym
modul

ovladanim pomoci
mobilniho telefonu




2.3 Technicka specifikace

Napéti AC 220V
Maximalni zatizeni 2500KGS
Vykon 250w
Jmenovita rychlost 1400RPM
Vystupni rychlost 50Rr/min£10%
Provozni rychlost 12m/min
Kroutici moment 62 N.m
Modul vystupniho ozubeného M=4
kola
Pocet zubl vystupniho Z=16
ozubeného kola
Dosah dalkového ovladani Do 50 m
Provozni vihkost <85%
Maximalni tah 2800N
Hluk <55dB
TFida ochrany B
Pracovni teplota motoru -20°C~ +55°C
Cista hmotnost 12KG
Baleni Standardni karton

Funkce pohonu posuvné brany

® Mekky start a pomalé zastaveni

® Funkce automatického zavirani — nastavitelna v rozsahu 0 az 99 sekund

® Tepelna ochrana proti prehfati motoru

® Ochrana proti pfiskfipnuti pfi kontaktu s prekazkou

® Signalizace aktualniho provozniho stavu zafizeni na displeji

® Podpora az 128 dalkovych ovladacu

® Moznost pfipojeni externich tlaCitek a ovladacich zafizeni (napf. tlacitko, Wi-Fi
ovladac, radiovy pfijimac¢ apod.)

® Moznost ¢asteCného otevieni brany, bez nutnosti upiného otevieni

® Rucni odblokovani brany v pfipadé vypadku napéti 220 V

® Volitelné rozsireni o chytry modul pro ovladani pfes 2.4G Bluetooth



3. Postup instalace
3.1 Informace o vychozim nastaveni otevirani brany
Ve vychozim nastaveni se brana otevira doprava (viz obrazek 2).

Vychozi nastaveni:
motor je umistén na
pravé strané.

V pfipadé, Ze se brana otevira vlevo (viz obr. 3), nainstalujte motor na levou stranu podle
zobrazeni a prohodte libovolné dva vodi¢e motoru (viz obr. 10).

Otevirani brany vievo
- motor umistén
na levé strané.

Veskeré prace na motoru provadéjte pouze pri vypnutém napajeni a odpojeném motoru.



3.2 Instalace motoru
e Instalace zakladové desky motoru

1. Vyrobce dodava vysSkové nastavitelnou zakladovou desku, plochou podlozku a Srouby,
které umoznuji v pfipadé potfeby upravit vySku instalace motoru. Podle instala¢nich
rozmérd motoru a montazni vysky ozubenych hiebend uréete polohu zakladové desky
motoru. Poté zasurite kotevni Srouby nebo k pevnému uchyceni zakladové desky do
betonového zakladu, pouzijte Srouby rozpérné (viz obrazek 4).
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Obr. 4

2. Pokud je na brané jiz namontovan ozubeny hfeben, |ze na né&j upevnit motor. Pomoci
imbusového kli¢e otoc¢te spojku do polohy ,OFF*. Po spravném dosednuti ozubeného kola
motoru a ozubeného hiebene, uréete polohu zakladové desky. Poté motor sejméte a
zakladovou desku pevné upevnéte.

Instalace pohonu brany

1. Umistéte pohon brany na zakladovou desku a pomoci vhodného Sestihranného Sroubu
upevnéte motor k zakladové desce.

2. OdsSroubujte Srouby, kterymi je pfipevnén kryt motoru, a kryt sejméte. Podle elektrického
schématu zapojeni pfipojte napajeci kabel. Po spravném usazeni kryt znovu nasadte a
upevnéte jej Srouby.

e Priprava a instalace ozubenych hieben

1. Pomoci dodaného kliCe odemknéte nouzoveé ruc€ni uvolnéni, vytahnéte jeho paku

(viz obr. 5) a branu uzavfete ru¢né.

ﬁ *I Obr. 5

Vlozte kli¢ a otocte o 90 stupni Pootocte paku o 90° ve sméru uvolnéni
a pohon brany bude v odblokovaném stavu.




2. Vlozte kli¢ do zamku, otoCte ho po sméru hodinovych rucicek a zatahnéte — paka
nouzového ru¢niho uvolnéni se vysune.

e Instalace ozubeného hiebene na branu (neni soucasti)
Kazdy dil hfebene se vzajemné propoji s nasledujicim dilem (viz obrazek 6)

* NejlepSim zpusobem instalace je nejprve branu ruéné zavfit pomoci ruéniho odblokovani.
Polozte prvni dil ozubeného hifebene na ozubené kolo motoru (ujistéte se, Ze je zcela ve
vodorovné poloze) a poté jej upevnéte k brané ve stfedu montazniho otvoru hfebene.
Nasledné upevnéni povolte a upravte mezeru mezi ozubenym kolem motoru a hfebenem
tak, aby byla vzdalenost 2—3 mm.

* Poté znovu dotahnéte a upevnéte zbyvajici otvory hiebene.

Ruéné posunte branu dopfedu a dozadu po namontovaném hfiebeni, abyste se uijistili, ze
mezera mezi hfebenem a ozubenym kolem je po celé délce stejna.

Nacvaknéte dalsi dil hfebene do prvniho (opét se ujistéte, Ze je zcela vodorovny) a
pripevnéte jej k brané ve stfedu montazniho otvoru hiebene.

* Znovu ruéné posunte branu dopfedu a dozadu po nainstalovanych hfebenech, abyste
oveéfili, Ze mezera mezi hfebenem a kolem je vSude stejna.

Tento postup opakuijte, dokud nebude instalace viech hfebend dokon¢ena, a po kazdém
pfidani nového dilu vzdy ruéné posurite branu dopfedu a dozadu, abyste zkontrolovali
rovnomernou mezeru.
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i} Uprava polohy }
Hreben 1 hifebene Hreben 1

Obr. 6

Dorazové desky (striker plates) musi byt nyni nainstalovany, aby urCovaly koncové
polohy pro otevirani a zavirani motoru. Upevnuji se na ozubeny hieben a pfi provozu
musi zasahnout pruzinu koncového spinace na motoru, ¢imz se nastavi provozni
parametry (viz obrazek 7).

Pomoci ruéniho odblokovani oteviete branu do poZzadované polohy otevfeni a nainstalujte

doraz pro otevfeni. Poté branu zavrete do poZadované polohy zavieni a nainstalujte doraz
pro zavieni. (Po uvedeni motoru do provozu muze byt nutné drobné doladéni pro dosazeni
optimalni funkce.)



Obr. 7
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4. Zapojeni napajeciho zdroje

A UPOZORNENI! Pohon brany pfipojujte k napajeni az po tuplném dokondeni instalace.
Jako zdroj napajeni pouzivejte pouze stridavé napéti (AC)

Power Lamp Motor

220V/110V
L1

Obr. 8

5. Pokyny k fidici desce

Technické parametry

Napajeni: AC 220 V

Vykon: 250 W

Pouziti: TFifazovy asynchronni pohon posuvné brany na stfidavy proud
Dalkové ovladani: Plovouci kod 433 MHz

Pamét’ dalkového ovladani: Podpora az 128 ks ovladacu

ok owbh =

Upozornéni: | po vypnuti napajeni miize byt na fidici desce pritomno zbytkové napéti
vlivem vestavénych kondenzatori. Nedotykejte se odkrytych vodi¢l ani ¢asti desky.

11



5.1 Popis svorek a tlaitek

Koncovy spinaé |

(i

EGB-16A

) Postup pro nastaveni
b | funkci PCB, uceni
dalkového ovladani a
parovani se smart
modulem (nize 16.-19.)

ST2PW732

Obr. 9

Nasledujici funkce odpovidaji rozlozeni prvku na fidici desce (viz obrazek):

1. a 2. Power (napajeni): slouzi pro pfipojeni stfidavého napéti AC 220 V.

3. a 4. Lamp (lampa): pro pfipojeni vystrazného majaku; vystupni napéti je AC 220 V.
5. a 6. a 7. Motor (motor): svorky pro pfipojeni vodi¢l motoru posuvné brany.

8. VCC: vystup DC 12V pro pfipojeni externich zafizeni, max. 100 mA.

9. COM: spolec¢na svorka, pfipojeni k COM nebo GND.

10. Ph: pro pfipojeni fotoburikového senzoru.

11. Start: tlaCitkovy vstup pro ovladani brany v cyklu ,otevfit — stop — zavfit — stop —
otevrit®.

12. COM: spolecna svorka, pfipojeni k COM nebo GND.

13. Close: vstup pro pfipojeni externiho zafizeni uréeného k uzavieni brany.

14. Open: vstup pro pfipojeni externiho zafizeni uréeného k otevieni brany.

15. ANT: pfipojeni antény.

16. LEARN: urcené pro programovani nebo mazani dalkového ovladani.

17. DEC/SMART: pro snizovani hodnot pfi nastavovani parametrt a pro pfidani
chytrého modulu.

18. FUN: slouzi pro vstup do menu nastaveni a potvrzeni hodnot.

19. INC/START: pro zvySovani hodnot pfi nastavovani parametrd a pro nastaveni
rezimu ovladani jednim tlaCitkem.

12



5.2 LED indikatory

D1: Signalizace vystupu fotobunék
LED sviti (modie): Fotobunky detekuji pfekazku — pokud se pfi zavirani brany objevi
pfekazka, motor se zastavi.
LED zhasnuta: Fotoburky nedetekuji Zzadnou pfekazku.
D2: LED sviti (modfie): Aktivovan vstup Start.
D3: LED sviti (modre): Aktivovan vstup Close (pfikaz k zavieni).
D4: LED sviti (modre): Aktivovan vstup Open (pfikaz k otevieni).
D5: Signalizace Cinnosti smart modulu (chytrého modulu).
D6: LED sviti: Ridici deska je pod napétim.
D7: Signalizace rezimu uceni / mazani dalkového ovladace.
D8: Koncovy spinaC zavreni brany
LED sviti: Brana neni zcela zaviena.
LED zhasnuta: Brana je zcela zaviena.
D9: Koncovy spinac€ otevreni brany
LED sviti: Brana je zcela oteviena.
LED zhasnuta: Brana neni zcela oteviena.
D10: LED sviti (modre): Vystrazné svétlo je v provozu (blika).

5.3 Schéma zapojeni fidici desky
° Instalace motoru na pravou stranu brany

ONCNONONONGNU)
1= 1Err
L|N| |uvw
Power Lamp o:tor
H I BE
n:gm

Obr. 10

Svorky (5), (6) a (7) slouzi k pfipojeni motoru.
Pokud chcete motor instalovat na levou stranu brany, vstupte do nabidky digitalniho
displeje a nastavte parametr J2 z hodnoty 0 na 1 a parametr F1 z hodnoty 0 na 1.



Pripojeni vystrazného majaku

Obr. 11

Flashing light

Svorky (3) a (4) slouZi k pfipojeni vystrazného majéaku

Pripojeni fotobunky

ONONUNONENENTNE
11T
S ES£ L E Y EE
TS84 & ¢&%
Jumper El

=] ] b

TX

Pripojte svorky nasledovné:

Pfipojte svorku k ,,COM*“ na fotoburice RX.
Pripojte svorku k ,,OUT“ na fotoburice RX.
Pripojte svorku k ,,+“ na fotoburikach RX i TX.
Pripojte svorku k ,,—“ na fotoburikach RX i TX.

* (RX = pfijimac, TX = vysila¢ fotoburiky)
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) Pripojeni klicového spinace (neni soucasti) ke svorce Start podle schématu
zapojeni

Svorka Start slouzi pro pfipojeni externich zafizeni, jako je tlacitko, dratova klavesnice,
prijima¢ apod. UmoZznuje ovladani brany v rezimu ,otevfit — stop — zavfit — stop — otevfit

CRORUNGNENERCRE)
= rrrT

Svorky (11) a (12) jsou uréeny pro pfipojeni tladitka.
Upozornéni: Pfi pfipojeni dratoveé klavesnice Ci jiného zafizeni je nutné pfipgjit i svorky VCC a COM pro napéjeni.

° Pripojeni klavesnice (neni soucasti) pro otevieni / zavieni brany

ONORTNUNCRENCNE)
===

start| |I]
Close | K]

Open | K]
ANT | K]

Klavesnice pro otevieni brany:

Svorky (8) a (9) slouzi k napéjeni tlaitka.
Svorky (12) a (14) jsou uréeny pro pfipojeni oviadaciho zafizeni.

Klavesnice pro zavieni brany:

Svorky (8) a (9) slouzi k napéjeni tlaitka.
Svorky (12) a (13) jsou uréeny pro pfipojeni oviadaciho zafizeni.

15



6. Jak naprogramovat nebo vymazat dalkové ovladani

Naprogramovani dalkového ovladace:
Kratce stisknéte tlacitko LEARN a poté jej uvolnéte. Kontrolka LED se rozsviti.
Nyni stisknéte tlacitko na dalkovém ovladaci, které chcete naprogramovat. Kratké pipnuti bzu¢aku
oznami, ze uceni kodu probéhlo uspésné. Na digitalnim displeji se zobrazi pocet ulozenych ovladacu.
Pokud po stisknuti tla¢itka LEARN fidici jednotka do 8 sekund nepfijme signal z dalkového
ovladace, kontrolka LED zhasne a proces uceni se automaticky ukongi.

Poznamka:
ProtoZe digitalni displej zobrazuje pouze dvé Eislice, tak pokud je nauéeno vice jak 99
ovladacu, zobrazi se misto desitek a stovek pismena: 100. ovlada¢ — A0, 101. ovlada¢ — A1,
110. ovlada¢ — b0, 120. ovlada¢ — CO, atd.

Maximalni kapacita: 128 ovladacu.
Pokud digitalni displej zobrazi ,,--“ a bzu¢ak 5x kratce pipne, znamena to, Ze jiz nelze ulozit
dalsi ovladace. Pokud bzucak pipne dlouze, uvolnéte tlacitko a na displeji se zobrazi ,,00.
V tomto stavu zadny dalkovy ovlada¢ nemuze branu ovladat (vSechny ulozené kody byly
vymazany).

7. Jak pouzivat dalkové ovladani pro ovladani pohonu brany

Moznosti rezimu:

0 — Bez funkce

1 — Otevfit — Stop — Zavfit — ... (cyklicky rezim)

2 — ReZim pro pési

3 — Pouze otevrit

4 — Pouze zavrit

5 — Pouze stop

6 — Vypnuti funkce automatického zavieni pomoci dalkového ovladani

8. Popis funkci fidici jednotky

Polozka Popis

Po zapnuti fidici desky se ozve bzucak, displej zobrazi model a verzi a rozsviti se

Napajeni zapnuto stavova LED

Nové nainstalovany motor musi pfed béZznym provozem provést jedno automatické
uceni drahy pohybu, aby mohly byt spravné pfifazeny vysoké a nizké rychlosti.

Po dokonceni automatického uceni drahy systém automaticky nastavi vysokou a
pomalou rychlost motoru. Tyto rychlosti pro otevirani a zavirani Ize nasledné upravit
v nabidce digitalniho displeje.

Automatické uceni | 1- Pfed spusténim automatického uceni drahy musi byt brana zcela zaviena.

drahy pohybu 2. Vstupte do nabidky, zvolte poloZku ,Pr*, nastavte hodnotu 5 a potvrdte pro
zahajeni automatického uceni drahy.

3. Brana se automaticky pomalu otevie a zavie, aby si systém zapamatoval ¢as
pohybu.

4. Rychlost pomalého otevirani a zavirani Ize samostatné nastavit v nabidce. Cim
vySSi hodnota, tim pomalejSi rychlost.
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5. Pokud dojde béhem procesu automatického uceni drahy k jakémukoli zasahu do
ovladani (napf. RF ovladani, aktivace pésiho rezimu nebo pferuseni paprsku
fotoburiky), proces u€eni bude prerusen a je nutné ho spustit znovu.

Pokud se uceni pferusi v poloving, bzucak dvakrat kratce pipne. Pfi Uspé&Sném
dokoné&eni uceni, bzu€ak pipne jen jednou a dlouze.

Poznamka:

Pokud je hodnota ,Pr* nastavena na 10, muzete také spustit automatické uceni
drahy, ale v tomto pfipadé bude brana jezdit vysokou rychlosti podle nastaveni v
menu.

Doporucuje se pouzit hodnotu 5 pro u¢eni v pomalé rychlosti.

Po dokon¢&eni pomalého automatického u¢eni drahy mazete nasledné doladit
vysokou a pomalou rychlost podle potfeby.

Nastaveni doby
pomalého pohybu pfi
otevirani a zavirani
brany

Po dokonceni automatického uceni drahy pohybu, pohon brany automaticky
nastavi dobu pomalého chodu pfi otevirani a zavirani, a to v rozsahu od 0 do

5 urovni. Cim vy3$i hodnota, tim del$i doba pomalého chodu. 0 znamena zadna
doba pomalého chodu.

Nastaveni provozni
rychlosti pro otevirani
a zavirani

Pohon brany umoznuje nastavit vysokou a pomalou rychlost pro otevirani a zavirani
v rozsahu od 0 do 5 trovni. Cim vy$$i hodnota, tim del$i doba b&hu ve vyssi
rychlosti. Pokud zménite nastaveni provozni rychlosti, provedte znovu automatické
uceni drahy pohybu (auto-travel learning).

Proudové pretizeni

Funkce ochrany proti pfetiZzeni proudem slouzi jako ochrana proti narazu do prekazky
(napt. vozidla). Pokud je brana v pohybu pfi otevirani a systém detekuje pretizeni
proudem, motor se zastavi. Pokud je brana v pohybu pfi zavirani a dojde

k detekci nadproudu, mlze uzivatel v nabidce A9 nastavit rizné reakéni rezimy:

0: vrati se zpét do pIné oteviené polohy
1: otevie branu zpét po dobu 1 sekundy
2: otevie branu zpét po dobu 3 sekund
3: zastavi se

Nastaveni funkce nadproudu pro otevirani a zavirani brany se provadi prostfednictvim
nabidky digitalniho displeje.

Rezim koncového
spinace

1. KdyzZ je brana zcela oteviena nebo zaviena a sepne se koncovy spina¢, motor se
automaticky zastavi.

2. Ridici deska podporuje praci s koncovymi spinadi typu NO (normalné otevieny)

i NC (normalné zavieny) a umozfiuje nastavit rezim koncového spinace
(NO nebo NC) prostfednictvim nabidky na digitalnim displeji.

3. Ridici deska umozniuje zménit smér &innosti koncového spinade prostfednictvim
nabidky na digitalnim displeji. Pokud se na displeji zobrazi ,Lr*, znamena to
chybu koncového spinace. Zkontrolujte, zda neni koncovy spina¢ poskozeny
nebo ve Spatném kontaktu, pfipadné zda nastaveny rezim (NO/NC v nabidce FO)
odpovida typu skutecné pouzitych koncovych spinacu.

ReZim bezpecénostni
fotoburiky

Rezim bezpec¢nostni fotoburiky Ize nastavit v nabidce F2. Vychozi rezim je 1,
normalné otevieny (NO).

1. Pfizavirani brany, pokud infraderveny signal zaznamena piekazku, brana se
Znovu otevie.

2. Pokud je po uplném otevieni nastavena funkce automatického zavirani,
brana se po uplynuti nastaveného ¢asu automaticky zavre.

3. Pokud je detekovan signal z bezpecnostni fotoburiky, zaviraci pohyb brany
Se neprovede a odpocitavani €asu pro automatické zavieni se vzdy znovu
resetuje.
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Casovaé
automatického
zavirani po uplném
otevreni

1. Funkce automatického zavirani se aktivuje pouze po Uplném otevieni brany.

2. Casovaé automatického zavirani po Uplném otevfeni Ize nastavit prostfednictvim
nabidky na digitalnim displeji.

3. Kdyz za¢ne odpocitavani ¢asovace automatického zavirani, kontrolka STATE blikne
jednou za sekundu.

4. TlaCitkem na dalkovém ovladaci Ize jednorazové zrusit pfikaz k automatickému
zavfeni.

5. Poznamka: Zrudeni plati pouze pro aktualni cyklus; pfi dalSim uplném otevieni se
brana muze znovu automaticky zavfit.

Rezim vystrazného
majaku (blikajiciho
svétla)

ReZim provozu vystrazného majaku Ize nastavit v nabidce na digitalnim
displeji.

Rezim 0: Blikajici svétlo a motor pracuji a zastavuji souCasné.

Rezim 1: Blikajici svétlo se vypne 30 sekund po zastaveni motoru.
Poznamka: Bez ohledu na to, zda zvolite rezim 0 nebo 1, béhem
odpocitavani Casovace automatického zavirani bude majak take svitit.

Ochrana motoru

Jakmile motor pracuje nepfetrzité déle jak 120 sekund,
automaticky se zastavi, aby se zabranilo jeho poskozeni.

Nastaveni startovaci
svorky

Startovaci svorku Ize nastavit na rizné funkce prostfednictvim nabidky na digitalnim
displeji:

0: Uplné otevieni — stop — zavieni (tovarni nastaveni)

1: Casteéné (pé&si) otevieni — stop — zavfeni

2: Pouze otevrieni

3: Pouze zavfeni

4: Pouze stop

Nastaveni svorky
pro otevieni

Svorku pro otevfeni Ize nastavit na rizné funkce prostfednictvim nabidky na digitalnim
displeji:

0: Uplné otevieni — stop — zavreni

1: Castedné (pési) otevieni — stop — zavieni

2: Pouze otevieni (tovarni nastaveni)

3: Pouze zavieni

4: Pouze stop

Nastaveni svorky
pro zavieni

Svorku pro zavfeni Ize nastavit na rizné funkce prostfednictvim
nabidky na digitalnim displeji:

0: Uplné otevieni — stop — zavieni

1: Castedné (pé&si) otevieni — stop — zavieni

2: Pouze otevieni

3: Pouze zavreni (tovarni nastaveni)

4: Pouze stop

RezZim pro pési

Tlacitko na dalkovém ovladaci a svorka pro pé&Si rezim, mohou aktivovat rezim pro
pési. V tomto rezimu se brana otevie pouze ¢asteéné a poté se zastavi — neotevie
se uplné. Tento rezim je uren pro pohodiny prichod osob dovnitf a ven.

Rezim pro pési funguje v sekvenci ,,otevrit — stop — zavrit — stop...*

Casova¢ automatického zavirani po aktivaci pésiho rezimu Ize nastavit
prostfednictvim nabidky na digitalnim displeji.
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Aktualizace systému
fidici desky pomoci
USB disku

1. Pfed aktualizaci systému se ujistéte, ze je USB disk naformatovan ve formatu
FAT32. Pokud neni, provedte jeho formatovani na FAT32.

2. Zkopirujte aktualizaéni soubor do kofenového adresare USB disku a pojmenujte
jej EGB-16A.bin.

3. Vlozte USB disk do aktualizacniho modulu a poté modul pfipojte k portu USB.

4. Vstupte do nabidky, vyberte polozku PU, nastavte hodnotu 5 a potvrdte. V tomto

okamziku se systém restartuje, na displeji se zobrazi UP a za¢ne proces aktualizace.
Po dokonceni aktualizace se systém automaticky znovu restartuje.

Chytry modul

Chytry modul umoziuje ovladani a nastavovani pohonu brany a dalSich
funkci. Modul podporuje pfipojeni pres Wi-Fi, Bluetooth a 2,4 G.

1. Podrzte tlaCitko Dec/Smart asi 5 sekund — ozvou se 2 pipnuti, poté
tlacitko uvolnéte a vstoupite do rezimu programovani Bluetooth.

2. Podrzte tlaCitko Dec/Smart asi 10 sekund — ozve se dlouhé pipnuti,
poté tlacgitko uvolnéte a vstoupite do rezimu programovani AP.

3. Stisknéte tlaCitko Dec/Smart jednou — ozve se kratké pipnuti, poté
tlacitko uvolnéte a vstoupite do rezimu programovani 2,4 G pro USB

karty.

e Pokud je programovani uspésné, kontrolka chytrého modulu (LED)
trikrat zablika.

Jinak se po 8 sekundach rezim programovani automaticky ukon¢éi.

e Chcete-li odstranit vdechny 2,4 G USB karty, podrzte tla€itko Learn asi 6

sekund, dokud se neozve dlouhé pipnuti, poté tladitko uvolnéte. Tim se
vymazou vSechna dalkova ovladani i USB karty.

e Kdyz je 2,4 G USB karta zapnuta a dostane se do dosahu chytrého
modulu, automaticky spusti otevieni brany.

4. Funkce Wi-Fi a Bluetooth umoznuji ovladani pohonu brany
prostifednictvim mobilni aplikace. Aplikace také umoznuje pridavat a
spravovat dalkova ovladani, nastavovat a upravovat funkce a dalsi
parametry.

9. Nastaveni nabidky digitalniho displeje fidici desky

# Podrzte tlaCitko [FUN] po dobu 3 sekund — na digitalnim displeji se zobrazi ,,A0". Poté
tlaCitko uvolnéte. Nyni muzete v nabidce nastavovat hodnoty pomoci tlaitek [INC/START]
(zvySeni) a [DEC/SMART] (snizeni).

4 Po upravé hodnoty stisknéte tlaCitko [FUN] pro ulozeni nastaveni. Bzucak jednim
pipnutim potvrdi uspésné ulozeni dat.

# Po dokonc&eni nastavovani stisknéte tlaCitko [LEARN] pro ukonéeni nabidky nastaveni a
vypnuti displeje.
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Pol.

Popis funkci

Hodnota

Tovarni
nastaveni

Vysvétleni

AO

Nastaveni nadproudové ochrany
pfi otevirani ve vysokeé rychlosti

0~20

10

Nastaveni nadproudové ochrany
pfi otevirani ve vysokeé rychlosti —
¢im vySsi je hodnota, tim obtiznéji
se motor zastavi. Nastavitelny
rozsah hodnot je 0-20.

A1

Nastaveni nadproudové ochrany
pfi zavirani ve vysoké rychlosti

0~20

10

Nastaveni nadproudové ochrany
pfi zavirani ve vysoké rychlosti —
¢im vySsi je hodnota, tim obtiznéji
se motor zastavi. Nastavitelny
rozsah hodnot je 0-20

A2

Nastaveni nadproudové ochrany
pfi otevirani v pomalé rychlosti

0~20

Nastaveni nadproudové ochrany pfi
otevirani ve vysoké rychlosti — ¢im
vySSi je hodnota, tim obtiznéji se
motor zastavi. Nastavitelny rozsah
hodnot je 0—-20.

A3

Nastaveni nadproudové ochrany
pfi zavirani v pomalé rychlosti

0~20

Nastaveni nadproudové ochrany pfi
zavirani ve vysokeé rychlosti — ¢im
vySSi je hodnota, tim obtiznéji se
motor zastavi. Nastavitelny rozsah
hodnot je 0-20.

A8

Citlivost nadproudové ochrany

0-3

Cim vy$8i je hodnota, tim delsi je
doba detekce nadproudu.
Nastavitelny rozsah hodnot je 0-3.

A9

Reakce na nadproud pfi zavirani

Nastaveni reakce brany na nadproud:
0: Vratit zpét az do koncové polohy.
1: Vratit zpét po dobu 1 sekundy a
zastavit.

2: Vratit zpét po dobu 3 sekund a
zastavit.

3: Zastauvit.

BO

Nastaveni doby pomalého
chodu pfi otevirani

0-5

Slouzi k nastaveni doby pomalého
chodu pfi otevirani brany. Brana
bude v tomto intervalu pohybu
pracovat v pomalé rychlosti a poté
prejde na vysokou rychlost po
zbytek drahy. Nastavitelny rozsah je
0-5 sekund.

B1

Nastaveni doby pomalého
chodu pfi zavirani

0-5

Slouzi k nastaveni doby pomalého
chodu pfi zavirani brany. Brana bude
v tomto intervalu pohybu pracovat v
pomalé rychlosti a poté pfejde na
vysokou rychlost po zbytek drahy.
Nastavitelny rozsah je 0-5 arovni.
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Tovarni

Pol. Popis funkci Hodnota , Vysvétleni
nastaveni
Casova¢ automatického zavirani | 0-99 sekund 0 l(;lastavenl’vvr'o(isghu ,? _99,[.3 e:(k'und,
Co po uplném otevieni Zhamena zadne aulomaticke
zavirani po uplném otevreni.
Nastaveni vyso}<§ rychlosti pro 05 5 Nastaveni vysoké rychlosti pro
DO otevirani B otevirani, rozsah nastaveni 0-5
Nastaveni vysolk,é r,ychlosti pro 0-5 5 Nastaveni vysoké rychlosti pro
D1 zavirani B zavirani, rozsah nastaveni 0-5
Nastaveni pomr?ll(’é rychlosti pro 0-5 5 Nastaveni pomalé rychlosti pro
D2 otevirani B otevirani, rozsah nastaveni 0-5.
Nastaveni pomalé rychlosti pro 0-5 5 Nastaveni pomalé rychlosti pro
D3 zavirani ) zavirani, rozsah nastaveni 0-5.
EO Pé&3i rezim (pro chodce) 0-15 sekund 6 0 znamena zadny pé&si rezim
Casova¢ automatického zavirani | 5 o9 cerund 0 0 znamena Z&dné automatické
E1 pro pési rezim. zavieni v rezimu pro chodce
.. . L 0-1 0 0: rezim NC (normalné sepnuty)
FO Rezim koncoveho spinace 1: rezim NO (normalné rozepnuty).
E1 Pfepnout smér koncového 0-1 0 0: Vychozi smér
spinace 1: Pfepnout smér
Fo | ReZim bezpegnostniho paprsku 0-1 1 0: rezim NC (normain€ sepnuty)
1: rezim NO (normalné rozepnuty)
0: Blikajici svétlo a motor se spusti a
ReZim vystrazné (blikajici) zastavi soucasne.
F3 y o I 0-1 0 1: Blikajici svétlo se vypne 30 sekund
Py po zastaveni motoru.
0: PIné otevieni — zastaveni — zavfeni
1: Otevieni pro chodce — zastaveni —
, , 0-4 0 zavreni
GO Nastaveni startovaci svorky ) .
2: Pouze otevieni
3: Pouze zavieni
4: Pouze zastaveni
0: PIné otevieni — zastaveni — zavfeni
04 ) 1: Otevieni pro chodce — zastaveni —
G2 | Nastaveni svorky pro otevieni i Z?Wem .
2: Pouze otevieni
3: Pouze zavieni
4: Pouze zastaveni.
0: PIné otevieni — zastaveni — zavieni
1: Otevieni pro chodce — zastaveni —
G5 | Nastaveni svorky pro zavfeni 4 ° zavreni
2: Pouze otevieni
3: Pouze zavieni
4: Pouze zastaveni
Vzdalenost reakce zastaveni pfi Nastaveni v rozsahu 0-5. Cim vys$si
J1 dosazeni koncové polohy 0-5 1 hodnota, tim prudsi je zastaveni
otevieni a zavieni brany.
J2 PFepnout smér chodu 0: Vychozi smér
motoru 0-1 0 1: Pfepnout smér
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Pol.

Popis funkci

Hodnota

Tovarni
nastaveni

Vysvétleni

L1

Funkce tlagitka A (dalkové
ovladani)

0-6

: Bez funkce

: Otevrit — zastavit — zavrit

: Rezim pro chodce

: Pouze otevreni

: Pouze zavreni

: Pouze zastaveni

: Vypnout automatické zavirani
pomoci dalkového ovladani

OO WN-_0

L2

Funkce tlagitka B (dalkové
ovladani)

0-6

0: Bez funkce

1: Otevrit — zastavit — zavrit

2: Rezim pro chodce

3: Pouze otevreni

4: Pouze zavreni

5: Pouze zastaveni

6: Vypnout automatickeé zavirani
pomoci dalkového ovladani

L3

Funkce tlagitka C (dalkové
ovladani)

: Bez funkce

: Otevrit — zastavit — zavrit

: Rezim pro chodce

: Pouze otevreni

: Pouze zavreni

: Pouze zastaveni

: Vypnout automatické zavirani
pomoci dalkového ovladani

OO WN-20O

L4

Funkce tlacitka D (dalkove
ovladani)

: Bez funkce

: Otevrit — zastavit — zavrit

: Rezim pro chodce

: Pouze otevreni

: Pouze zavreni

: Pouze zastaveni

: Vypnout automatické zavirani
pomoci dalkového ovladani

OO WN-=20

Pr

Spustit automatické uc€eni drahy
pohybu

Nastaveni v rozsahu 0-10.

Hodnota 5 spusti automatické uéeni
drahy v pomalé rychlosti.

Hodnota 10 spusti automatické uceni
drahy ve vysoké rychlosti.

Hodnota 0 znamena zadné
automatické uc€eni drahy.

PU

Aktualizace systému pomoci
zarizeni USB

0-10

Nastaveni v rozsahu 0-10.

Hodnota 5 spusti aktualizaci systému.
Hodnota 0 znamena zadnou
aktualizaci systému.

Po

Obnoveni tovarniho nastaveni

0-10

Nastaveni v rozsahu 0-10.

Hodnota 5 spusti obnoveni nastaveni
(reset).

Hodnota 0 znamena bez resetu.
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Informace zobrazené na digitalnim displeji fidici desky:

No a s~ oo b=

© ®

10.
11.
12.

KdyzZ se brana zacne otevirat, na displeji se zobrazi ,OP*

KdyZ se brana zacne zavirat, na displeji se zobrazi ,CL®

Po zastaveni pohybu brany se zobrazi ,--“

KdyZ je brana zcela oteviena, na displeji se zobrazi ,LO"

KdyZ je brana zcela zavfena, na displeji se zobrazi ,LC*

KdyzZ motor dosahne maximalni doby chodu, na displeji se zobrazi ,EC*

Kdyz motor vyvola nadproud pfi vysoké rychlosti, na displeji se zobrazi ,OH"
Kdyz motor vyvola nadproud pfi nizké rychlosti, na displeji se zobrazi ,OL"

Po aktivaci fotobunky se na displeji zobrazi ,PH"

Po aktivaci rezimu pro chodce (PED) se na displeji zobrazi ,Pd*

Po aktivaci ochrany motoru se na displeji zobrazi ,HE®

KdyZ je koncovy spinaC poskozeny nebo ma chybu, na displeji se zobrazi ,Lr"
Pfi zruSeni automatického zavirani se na displeji zobrazi ,CC*
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10. Pokyny pro chytry modul
Vyhledejte ,,XHouse IOT* a stahnéte si aplikaci z Google Play nebo App Store.

# Download on the
[ App Store

?5 Egogle play

PRO Android & 10S

e Nebo naskenujte tento QR kod pro stazeni aplikace ,XHouse I0T" a jeji instalaci.
Zaregistrujte si ucet v aplikaci ,XHouse IOT* a pfihlaste se.

Pridani zafizeni

Krok 1. Zapnéte zarfizeni a oteviete aplikaci. Stisknéte ikonu ,+“ v pravém hornim rohu pro

pfidani zafizeni a poté vyberte ,Sliding Gate” (Posuvna brana), ktera ma v pravém hornim

rohu oranzovy kruh. (Obr. 1 a 2)

% Pokud ma ikona Sedy kruh, znamena to, zZe zafizeni uz bylo pfidano. UzZivatel musi

podrzet tlacitko “Dec/Smart” asi 5 sekund na fidici desce a poté zopakovat krok 1.

% Pokud se zobrazi zprava ,Please enter distribution network mode and add devices®, je

nutné podrzet tlacitko “Dec/Smart” asi 5 sekund na fidici desce a poté zopakovat krok 1.

Krok 2. Vyberte sit Wi-Fi, kliknéte na ,Connect” a zadejte heslo. (Obr. 3)

(Pokud neni k dispozici zadna Wi-Fi sit, mizete zvolit moznost ,Bluetooth Add“ a ovladat
branu pomoci Bluetooth v blizkosti zafizeni — postupujte podle kroku 4.)

Krok 3. Po uspéSném pfidani zafizeni mize uzivatel upravit nazev zafizeni a tlacitek
kliknutim na ikonu ,,~.“ v pravém hornim rohu. (Obr. 5)

Krok 4. Bluetooth pfidani:

Pfi ovladani v rezimu Bluetooth musi byt mobilni aplikace v dosahu Bluetooth signalu
zafizeni, aby bylo mozné se pfipojit a ovladat branu. V jednom okamziku mize byt pfipojen
pouze jeden telefon. (Obr. 3 a 4)

Obr. 1 Obr. 2 Obr. 3
419 ol 5 11:49 - F @ 13:57 ol 56 BB
I:l < Add device £a WLAN -
0 = X-House lot I:]
faneanas Spanmass = JuliangTEMP-2.4G
I ]]]]] Ij u = JJ-ZB1-2.4G
E2000004 G2000000 N JuJiEngw
= JJ_24G
& CPE-07B3
= B-LINK123
Gataway = ChinaNet-qgi2
Powar
e .J .J & = NVRAWI210249
Jaate & Cuntal Gamway Hogt  DONAHOME  4G-LaRa Homa
atsway Host S0 ot Seevsity ’
= Chinanet-2.4G-17E0
tomat
Lok -
Wincow Smart o
Gaterwary
BLE Device —
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il 4G BB 08:44
< Sliding Gate
F de:Online &
remind
Using Bluetooth communication
connection, you can only control the
device from a close range phone
and cannot operate remotely! "’ ’l‘
Open Close
(o) I+
Stop Pedestrian
B (O] ®

Zarizeni podporuje provozni rezim Wi-Fi a Bluetooth

* Kdyz je zafizeni uspésné pfipojeno k siti Wi-Fi, podporuje dalkové ovladani a
nastaveni zafizeni prostifednictvim mobilni aplikace. (Obr. 5)

* Kdyz je zafizeni ,offline“ nebo mobilni telefon nema pfipojeni k internetu, a uzivatel
se nachazi do 10 metr od zafizeni a aplikaci otevie, automaticky se prfepne ovladani
zarizeni do rezimu ,Bluetooth®. (Obr. 6)

% Zafizeni navaze Bluetooth pfipojeni s mobilnim telefonem pro Bluetooth ovladani
(v jednom okamziku mlze byt pfes Bluetooth pfipojen pouze jeden telefon).

08:44 il 56 € 09:26 ull €

o} &5 g
c:;i«. & < Sliding Gate 3

4> bl 4> B

Open Close Open Close

° . e

(=) M+ (=) M
St;P Pedestrian Stop Evtiostiin
= O ®

B o ®
Obr. 5 Obr. 6
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Prepnuti Wi-Fi sité nebo Bluetooth rezimu
Pokud uzivatel potfebuje pfepnout na novou Wi-Fi sit nebo chce zménit rezim ovladani
z Bluetooth rezimu na Wi-Fi rezim, postupujte nasledovné:

Krok 1. Vyberte zafizeni, stisknéte tlaCitko @}' v pravém hornim rohu. Kliknéte na
~>et/Modify WiFi“ (Nastavit/Zménit Wi-Fi ... (Obr. 7).

Krok 2. Vyberte novou Wi-Fi sit’ a pfipojte se k ni kliknutim na ,Connect®. (Obr. 8)

10:02 HLE:Te] | 08:45 w56 E
£ Device Settings . 4 WLAN

Current WiFi of the device JJ-H3C_WiFi

A4

Device name

Model

q))

iMac22
Setting >

4)))

XHOUSE_Test

Travel learning

.)))

JJ-H3C_WiFi-2.4G

N

User list

)

JJ-1FCJ

N

Set/Modify WiFi

Obr. 7 Obr. 8

Sdileni zafizeni

Krok 1. Otevrete aplikaci a vyberte zafizeni. Stisknéte tlaCitko @} v pravém hornim
rohu a poté vyberte ,Sdilet zafizeni“. Tim se vytvofi QR kéd. (Obr. 9)

Krok 2. Novy uzivatel si stahne aplikaci a otevre ji. V pravém hornim rohu stiskne
~okenovat a naskenuje QR kéd. (Obr. 10)

Device name

Model

Setting

Travel learning

User list

Set/Modify WiFi

Network Information

Scanning QR codes with xhouse app to create
Sharing device > device.(valid for 3 minutes)

Transfer main user

Obr. 9 Obr. 10
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e Nastaveni zarizeni (Device Settings)

Uzivatel maze v aplikaci nastavit parametry fidici jednotky.

Krok 1. Vyberte zafizeni, stisknéte tlagitko {03 v pravém hornim rohu. Kliknéte na
,Nastaveni®. (Obr. 11)

Krok 2. Nastavte pozadované parametry v aplikaci. (Obr. 12)

Poznamka: Pokud chce uzivatel ménit parametry, zafizeni musi byt pripojeno k Wi-Fi.
Pokud neni, je nutné pouzit Bluetooth a mit telefon co nejblize zafizeni, aby bylo
mozné parametry nastavit. Po dokonéeni nastaveni kliknéte na ,,Synchronizovat“.

Wh e 15:10 7 I

14 Device Settings Remote assistance < TR —— —

Device name Sliding Gate > Opening overcurrent setting in 105
high speed

Model EGB16 Closing overcurrent setting in 1
high speed

g 2 Overcurrent sensitivity 0

Travel learning m Overcurrent reaction e >

to the end

Setting slow speed running time 2)

User ||St > for Opening

Obr. 11 Obr. 12

e Pozadat o vzdaleného asistenta

Kdyz dojde k poruSe zafizeni, muzete problém vyfesit pomoci funkce ,,Vzdalena
asistence“. Nejprve vSak musite v aplikaci o ni pozadat. Kliknéte dole v aplikaci na ,,Maj
profil“ (My), poté vyberte ,,Pozadat o status technika“ (Apply to be engineer) (Obr. 13)
a vyplite udaje. Pak stisknéte ,,Potvrdit zadost* (Confirm application). (Obr. 14)

Account and security >
About X-House IOT > Contact person:
Use&HeIp > Contact information:
Feedback >
Work experience:
Apply to be engineer >
Can you repair motors:
e N
Version update 1.3.18 > Oves  OMo
Service point name:
Sign Out
r T
XHouse IOT Scenes My
Obr. 13 Obr. 14
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e Vzdalena asistence
Kdyz se vaSe zafizeni poroucha a je potfeba znovu v3e nastavit, mizete spustit funkci

,Vzdalena asistence” (Remote assistance) (Obr. 15) a sdilet QR kdd nebo ovérovaci kod
(Authorization code) (Obr. 16) s technikem, aby mohl provést vzdaleny servis.

10:02 125G € 15:42 94 all © 6

< Device Settings|Remote assistance < Authorization code

Device serial number: 62003951

Device name Sliding Gate >
Control panel model: EGA18
o Program version number: 2.0.5
Model EGB18
Device identification code
; =
Setting > O

O

Travel learning Enter Verification code | Valid for one day

1O
User list >
Set/Modify WiFi > EI E
Network Information >
Obr. 15 Obr. 16

e Pridani USB karty / RF dalkového ovladace na dalku

Kdyz potiebujete pfidat RF dalkovy ovlada¢ nebo USB kartu pro otevirani brany, maze
pouzit funkci ,,Pridat USB kartu / RF ovlada¢ na dalku“ (Add USB card/RF remote off
site) (Obr. 17-18). Staci naskenovat QR kéd z dalkového ovladace nebo zadat ID Cislo
USB karty. Neni potfeba otevirat fidici jednotku ani programovat zafizeni manualné.

10:09 (24 X < Card /Remote Control
4 Device Settings
Sharing device -
Transfer main user 5%

Operating Log D

Add Card / Remote Control

Gate remains opening alert >

Binding camera S € USB dongle RF remote control

Card list > ro
Ca

Add USB card/RF remote off
site

Obr. 17 Obr. 18
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o Pridat USB kartu / RF ovlada€ na misté

Potfebujete-li pfidat RF dalkovy ovlada¢ nebo USB pfistupovou kartu pro otevirani brany,
muzete pouzit funkci ,Pfidat USB kartu / RF ovlada¢ na misté” (Add USB card/RF remote
at site). Kliknéte na tlacitko ,Ucit* (Learn) (Obr. 19), a pak na ,Spustit u€eni“ (Start learning
- Obr. 20). Neni potfeba otevirat fidici jednotku-fidici deska pfejde do rezimu uc€eni kédu.
Pak stisknéte tlacitko na dalkovém ovladaci nebo pfilozte USB kartu, aby vyslala signal.

10:09 (24 X4

4 Device Settings Remote assistance

Sharing device >

Transfer main user >

Operating Log b

Gate remains opening alert >

Remind

Binding camera > Please take the remote control
close to the gate opener control

Card list > board, and click the "Start
Learning", then press the button

Add USB card/RF remote off S from the remote after hearing a b...

site

Add USB card/RF remote at - Cancel Start learning

Leal
site sl
Obr. 19 Obr. 20

e Sprava USB karet a RF dalkovych ovladacu

Seznam karet umozniuje spravovat vase USB karty a RF dalkové ovladace.
Uzivatel muze synchronizovat vSechny karty a ovladace do seznamu karet pro jejich
spravu a odstranit je, kdyz jiz nejsou potifeba nebo kdyz byly ztraceny (Obr. 21).

15:46 @ all T
£ Card list Select All
Card(1/340) +

Smart Gate

() (Remote)800D2AIE
O tramote)

T

Obr. 21
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¢ Propojeni s kamerou

Krok 1. Otevrete aplikaci a vyberte zafizeni. Stisknéte tlacitko {@} v pravém hornim
rohu a poté vyberte ,,Propojit kameru“ (Obr. 22).

Krok 2. Vyberte ,,IP kamera“ a stisknéte ,,Potvrdit* (Obr. 23).

15:432 all F e s

¢ Device Settings Remote assistance < Eldlngg camces S
Please select the camera to be bound

Sharing device b
IP Camera

Transfer main user >

Operating Log >

Gate remains opening alert be

Binding camera D

Card list >

Add USB card/RF remote off N

site

Obr. 22 Obr. 23
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Asistencni sluzba - HOTLINE

V pfipadé, Ze se vyskytne problém, s kterym si nebudete védét rady, kontaktujte prosim
naseho servisniho technika, ktery Vam poradi dalSi postup (tel. kontakt viz nize).

VétSinu problému s pohony vrat Ize vyresit telefonicky, nevahejte prosim zavolat !

MOBIL: 777 302 060
pondéli- patek 9-17h

PM SERVIS
Na Barikadach 670
196 00 Praha 9

Kontakt na dodavatele:
BREIN, s.r.o.

Ve zlibku 1800/77

193 00 Praha 9

tel: 281 922 910

mail: info@brein.cz
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