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@ Vielen Dank, dass Sie sich fiir den Kauf eines Schiebetorantriebs entschieden haben.
@ Bitte lesen Sie vor der Installation und Inbetriebnahme alle Warnhinweise,
SicherheitsmaRnahmen und Anweisungen sorgfiltig durch und beachten Sie diese.

@ Zur Gewabhrleistung eines sicheren Betriebs sind regelmaRige Kontrollen des Antriebs
erforderlich.

€ Bewahren Sie diese Bedienungsanleitung fiir die spatere Verwendung auf.
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UBERPRUFEN SIE IHR TOR

Bitte stellen Sie vor der Installation sicher, dass sich das Tor manuell leichtgangig 6ffnen und schlieBen lasst,
OHNE VERWENDUNG DES TORANTRIEBS.

— —

1. Allgemeine Sicherheitsregeln

WARNUNG!

Eine unsachgemalie Installation oder eine nicht bestimmungsgemaRe Verwendung
des Produkts kann zu Verletzungen von Personen oder Tieren sowie zu
Sachschaden fiihren.

Ziehen Sie stets einen qualifizierten Fachbetrieb hinzu.

¢ Dieses Produkt wurde ausschlieBlich fiir die in dieser Dokumentation beschriebene Verwendung
entwickelt und hergestellt. Jede andere, in dieser Dokumentation nicht spezifizierte Verwendung kann zu
Schaden am Produkt fiihren und stellt ein Sicherheitsrisiko dar.

¢ Der Hersteller Gbernimmt keinerlei Haftung fiir Schaden oder Folgen, die aus einer unsachgemafRen oder
nicht bestimmungsgemaRen Verwendung des Produkts resultieren.

e Installieren Sie das Produkt nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen und nicht an Orten, an denen
Uberflutungsgefahr besteht.

¢ Um Beschadigungen von Gas-, Strom- oder anderen unterirdischen Leitungen zu vermeiden, wenden Sie
sich vor Beginn der Erdarbeiten an das zustdndige Versorgungsunternehmen zur Ortung unterirdischer
Leitungen.

¢ Trennen Sie vor der Durchfiihrung von Installations- oder Wartungsarbeiten stets die Stromversorgung.
e Stellen Sie sicher, dass die Netzspannung der Versorgungsspannung des Torantriebs entspricht
(AC220V +10 %, 50 Hz).

¢ Aus Sicherheitsgriinden missen vor der Montage des Motors alle notwendigen

Sicherungsmalinahmen getroffen werden, um potenziell gefahrliche Situationen zu vermeiden.
Vergewissern Sie sich, dass an beiden Enden der Laufschiene Endanschlage montiert sind, die ein
Herauslaufen des Tores aus der Fiihrung verhindern.

¢ Platzieren Sie Bedienelemente des Torantriebs niemals an Stellen, an denen der Benutzer diese Uber,
unter, um oder durch das Tor erreichen kann. Die Bedienelemente mussen sich mindestens 1,8 m von allen
beweglichen Teilen des Tores entfernt befinden.

e Bewahren Sie Fernbedienungen und andere Steuergerate aulRerhalb der Reichweite von Kindern auf, um
eine unbeabsichtigte Aktivierung zu verhindern.

¢ Installieren Sie bei Bedarf Infrarot-Lichtschranken (separat erhéltlich), um Hindernisse zu erkennen und
Verletzungen oder Sachschaden zu vermeiden.

¢ Weisen Sie alle Benutzer in die Funktionen des Steuerungssystems ein und erklaren Sie die
Vorgehensweise zur manuellen Entriegelung im Notfall.

* Jegliche Tatigkeit, die nicht ausdriicklich in dieser Anleitung beschrieben ist, ist unzulassig und fiihrt zum
Verlust der Garantie.

¢ Verwenden Sie fir Wartung und Reparaturen ausschlieRlich Original-Ersatzteile. Der Hersteller
Ubernimmt keinerlei Verantwortung fiir die Sicherheit und die ordnungsgemaRe Funktion des Gerats, wenn
Bauteile anderer Hersteller verwendet werden.



2.

Produktbeschreibung

Der Schiebetorantrieb SL2500i ist mit einem Asynchronmotor ausgestattet, der eine
Regelung von Geschwindigkeit und Leistung ermdglicht und dadurch zu einer langeren
Lebensdauer des Antriebs beitragt.

Die Konstruktion des Getriebemechanismus verhindert ein Bewegen des Tores bei
ausgeschaltetem Motor, sodass kein elektrisches Schloss erforderlich ist.

Im Falle eines Stromausfalls kann der Benutzer mithilfe des Entriegelungsschliissels die

Kupplung l6sen und das Tor manuell 6ffnen oder schlieRen.
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2.1 Komponentenliste

Motor 1x Befestigungssc Befestigungssc Handsender

Endschalter- hrauben hrauben fiir 2
Anschlagplatte Motor— Anschlagplatte
fur rechte/linke Montageplatte (4x)
Seite (2x) (fx)p

Y4 N/ )
AN J\L J
. Hohenverstell . Unterlegsche .
E:rt‘::‘tasizlltgii barer Sockel Einstellschrauben ibe, flach Lichtschranken Warnleuchte
(2x) (2x)
2.2 Liste des optionalen Zubehors
Zahnstange Funk-Code- Zusatzlicher
Tastatur Handsender
\ 4 N\
®
=
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WiFi- Kamera mit App-
Steuermodul Steuerung



2.3 Technische Daten

Spannung AC220V
Maximale Belastung 2500 KG
Leistung 250 W
Nenndrehzahl 1400 RPM
Abtriebsdrehzahl 50Rr/mint10%
Betriebsdrehzahl 12m/min
Drehmoment 62 N.m
Modul des Abtriebszahnrads M=4
Zdhnezahl des Z=16
Abtriebszahnrads
Fermbedienung Pos0m
Betriebsfeuchtigkeit
<85%
Maximale Zugkraft 2800 N
Gerduschpegel <5548
Schutzart B
Betriebstemperatur des -20°C~ +55°C
Motors
Nettogewicht 12 KG
Verpackung Standardkarton

Funktionen des Schiebetorantriebs

Sanftanlauf und langsames Stoppen

Automatische SchlieRfunktion — einstellbar im Bereich von 0 bis 99 Sekunden
Thermischer Uberhitzungsschutz des Motors

Einklemmschutz bei Kontakt mit einem Hindernis

Anzeige des aktuellen Betriebszustands des Gerats auf dem Display
Unterstltzung von bis zu 128 Fernbedienungen

Moglichkeit zum Anschluss externer Taster und Steuergerate
(z. B. Taster, WLAN-Steuerung, Funkempfénger usw.)

Méglichkeit der Teil6ffnung des Tores ohne vollstindiges Offnen
Manuelle Entriegelung des Tores bei Stromausfall (220 V)

Optionale Erweiterung um ein Smart-Modul zur Steuerung tber 2,4G Bluetooth



3. Installationsablauf

3.1 Informationen zur werkseitigen Einstellung der Tor6ffnungsrichtung
In der Werkseinstellung 6ffnet sich das Tor nach rechts (siehe Abbildung 2).
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Werkseinstellung:
Der Motor ist auf der
rechten Seite.

Falls sich das Tor nach links 6ffnet (siehe Abbildung 3), montieren Sie den Motor entsprechend
der Abbildung auf der linken Seite und vertauschen Sie beliebig zwei Motorleitungen

(siehe Abbildung 10).
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Toroffnung nach links
— Motor auf der
linken Seite montiert

Alle Arbeiten am Motor sind ausschlieBlich bei abgeschalteter Stromversorgung und getrenntem

Motor vorzunehmen.



3.2 Motorinstallation
e Montage der Motorgrundplatte

1. Der Hersteller liefert eine h6henverstellbare Motorgrundplatte, flache Unterlegscheiben und
Schrauben, mit denen bei Bedarf die Montagehohe des Motors angepasst werden kann.

Bestimmen Sie anhand der Installationsabmessungen des Motors und der Montageh6he der Zahnstangen
die Position der Motorgrundplatte. Setzen Sie anschlieBend die Ankerbolzen ein bzw. befestigen Sie die
Grundplatte fest im Betonfundament; verwenden Sie hierfur Diibel-/Spreizschrauben (siehe Abbildung 4).
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Abb. 4

2. Istan dem Tor bereits eine Zahnstange montiert, kann der Motor daran ausgerichtet werden.

Drehen Sie mit einem Inbusschliissel die Kupplung in die Position ,,OFF“.

Nach korrektem Eingriff des Motorzahnrads in die Zahnstange bestimmen Sie die Position der Grundplatte.
Nehmen Sie anschliefend den Motor ab und befestigen Sie die Grundplatte fest.

e Installation des Torantriebs

1. Setzen Sie den Torantrieb auf die Grundplatte und befestigen Sie den Motor mit geeigneten
Sechskantschrauben an der Grundplatte.

2. Losen Sie die Schrauben, mit denen die Motorabdeckung befestigt ist, und nehmen Sie die Abdeckung ab.
SchlieRen Sie das Netzkabel gemals dem elektrischen Schaltplan an.
Setzen Sie nach korrekter Positionierung die Abdeckung wieder auf und befestigen Sie sie mit den
Schrauben.

e Vorbereitung und Installation der Zahnstangen

Entriegeln Sie mit dem mitgelieferten Schliissel die Notentriegelung, ziehen Sie den
Entriegelungshebel heraus (siehe Abbildung 5) und schlieRen Sie das Tor manuell.
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(1 Abb. 5
\\
Setzen Sie den Schliissel Drehen Sie den Hebel um 90 ° in Richtung
ein und drehen Sie ihn Entriegelung; der Torantrieb befindet sich
um 90 Grad anschlieBend im entriegelten Zustand.



2. Setzen Sie den Schlissel in das Schloss ein, drehen Sie ihn im Uhrzeigersinn und ziehen Sie daran — der
Hebel der Notentriegelung fahrt heraus.

e Installation der Zahnstange am Tor (nicht im Lieferumfang enthalten)

Jedes Zahnstangenelement wird mit dem folgenden Element verbunden (siehe Abbildung 6).

* Der empfohlene Installationsablauf besteht darin, das Tor zunachst mithilfe der manuellen Entriegelung
manuell zu schlieBen.
Legen Sie das erste Zahnstangenelement auf das Motorzahnrad (stellen Sie sicher, dass es vollstandig
waagerecht ausgerichtet ist) und befestigen Sie es anschliefend mittig im Langloch der Zahnstange am
Tor. Losen Sie danach die Befestigung wieder und stellen Sie den Abstand zwischen Motorzahnrad und
Zahnstange auf 2—=3 mm ein.

* Ziehen Sie anschliefend die Befestigung wieder fest und befestigen Sie die Zahnstange in den
verbleibenden Befestigungsoffnungen.
Bewegen Sie das Tor manuell vor und zuriick Gber die montierte Zahnstange, um sicherzustellen, dass der
Abstand zwischen Zahnstange und Zahnrad Uber die gesamte Lange gleichmaRig ist.
Rasten Sie das nachste Zahnstangenelement in das erste ein (stellen Sie erneut sicher, dass es vollstandig
waagerecht ausgerichtet ist) und befestigen Sie es mittig im Langloch der Zahnstange am Tor.

* Bewegen Sie das Tor erneut manuell vor und zurick tUber die installierten Zahnstangen, um zu tberprifen,
dass der Abstand zwischen Zahnstange und Zahnrad Uberall gleichmaRig ist.
Wiederholen Sie diesen Vorgang, bis alle Zahnstangenelemente installiert sind. Nach dem Hinzufligen
jedes neuen Elements bewegen Sie das Tor stets manuell vor und zuriick, um den gleichmaRigen Abstand
zu kontrollieren.
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Abb. 6

Die Anschlagplatten miissen nun installiert werden, um die Endpositionen fiir das Offnen und SchlieRen
des Motors festzulegen. Sie werden an der Zahnstange befestigt und missen wahrend des Betriebs die
Feder des Endschalters am Motor betatigen, wodurch die Betriebsparameter eingestellt werden

(siehe Abbildung 7).

Offnen Sie das Tor mithilfe der manuellen Entriegelung in die gewiinschte Offnungsposition und montieren
Sie den Anschlag fiir die Offnung. SchlieRen Sie anschlieRend das Tor in die gewiinschte SchlieBposition und
montieren Sie den Anschlag fiir das SchlieBen. (Nach der Inbetriebnahme des Motors kann eine geringfiigige
Feinjustierung erforderlich sein, um eine optimale Funktion zu erreichen.)
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4. Anschluss der Stromversorgung

/I AcHTUNG!

SchlieBen Sie den Torantrieb erst nach vollstindigem Abschluss der Installation an die Stromversorgung an.
Verwenden Sie als Stromquelle ausschlieBlich Wechselspannung (AC).

220V/110V
L1

Abb. 8

5. Hinweise zur Steuerplatine

Technische Daten

1. Stromversorgung: AC 220V

2. Leistung: 250 W

3. Anwendung: Dreiphasiger asynchroner Schiebetorantrieb fiir Wechselstrom
4. Fernbedienung: Rolling Code 433 MHz

5

Speicher der Fernbedienungen: Unterstiitzung von bis zu 128 Handsendern

Hinweis:

Auch nach dem Abschalten der Stromversorgung kann aufgrund der eingebauten Kondensatoren noch
Restspannung auf der Steuerplatine vorhanden sein.

Beriihren Sie keine freiliegenden Leitungen oder Leiterplattenbauteile.

11



5.1 Beschreibung der Klemmen und Tasten
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e | Einstellung der PCB-
E0Enm§ ¥ _ EEEEE K Funktionen, zum Anlernen
Leaw der Fernbedienung und zur
Kopplung mit dem Smart-
Modul (siehe unten
Punkte 16-19)
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Abb. 9

Die folgenden Funktionen entsprechen der Anordnung der Elemente auf
der Steuerplatine (siehe Abbildung):

1. und 2. Power (Stromversorgung): Anschluss fir Wechselspannung AC 220 V.

3. und 4. Lamp (Leuchte): Anschluss flr die Warnleuchte; Ausgangsspannung AC 220 V.

5., 6. und 7. Motor: Klemmen zum Anschluss der Motorleitungen des Schiebetors.

8. VCC: Ausgang DC 12 V zum Anschluss externer Gerdte, max. 100 mA.

9. COM: Gemeinsame Klemme, Anschluss an COM oder GND.

10. Ph: Anschluss fiir den Lichtschrankensensor.

11. Start: Tastereingang zur Steuerung des Tores im Zyklus ,,Offnen — Stopp — SchlieRen — Stopp — Offnen”.
12. COM: Gemeinsame Klemme, Anschluss an COM oder GND.

13. Close: Eingang zum Anschluss eines externen Gerats zum SchlieBen des Tores.

14. Open: Eingang zum Anschluss eines externen Gerats zum Offnen des Tores.

15. ANT: Anschluss flr die Antenne.

16. LEARN: Zum Programmieren oder Loschen von Fernbedienungen.

17. DEC / SMART: Zum Verringern von Werten bei der Parametereinstellung und zum Hinzufiigen
des Smart-Moduls.

18. FUN: Zum Aufrufen des Einstellmeniis und zur Bestatigung von Werten.

19. INC / START: Zum Erh6éhen von Werten bei der Parametereinstellung und zur Einstellung

des Ein-Tasten-Betriebsmodus.

12



5.2 LED-Indikatoren

D1: Anzeige des Fotozellen-Ausgangs

LED leuchtet (blau): Die Fotozellen erkennen ein Hindernis — tritt beim SchlieRen des Tores ein Hindernis
auf, stoppt der Motor.

LED aus: Die Fotozellen erkennen kein Hindernis.

D2: LED leuchtet (blau): Eingang Start aktiviert.

D3: LED leuchtet (blau): Eingang Close (SchlieBbefehl) aktiviert.
D4: LED leuchtet (blau): Eingang Open (Offnungsbefehl) aktiviert.
D5: Anzeige der Funktion des Smart-Moduls.

D6: LED leuchtet: Die Steuerplatine steht unter Spannung.

D7: Anzeige des Lern-/Loschmodus des Handsenders.

D8: Endschalter , Tor geschlossen”

LED leuchtet: Das Tor ist nicht vollstandig geschlossen.

LED aus: Das Tor ist vollstandig geschlossen.

D9: Endschalter , Tor gedffnet”

LED leuchtet: Das Tor ist vollstandig ge6ffnet.

LED aus: Das Tor ist nicht vollstandig ge6ffnet.

D10: LED leuchtet (blau): Das Warnlicht ist in Betrieb (blinkt).

5.3 Anschlussplan der Steuerplatine

° Installation des Motors auf der rechten Seite des Tores
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Abb. 10

Die Klemmen @, @ und @ dienen zum Anschluss des Motors.

Wenn Sie den Motor auf der linken Seite des Tores installieren méchten, rufen Sie das Menii des
digitalen Displays auf und stellen Sie den Parameter J2 von 0 auf 1 sowie den Parameter F1 von 0 auf 1
ein.



Anschluss der Warnleuchte
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Die Klemmen (3) und (@) dienen zum Anschluss der Warnleuchte.

Anschluss der Lichtschranke
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SchlieBen Sie die Klemmen wie folgt an:

o SchlieRen Sie die Klemme an ,,COM*“ der Fotozelle RX an.
* SchlieRen Sie die Klemme an ,,OUT“ der Fotozelle RX an.
* SchlieRen Sie die Klemme an ,,+“ der Fotozellen RX und TX an.
* SchlieRen Sie die Klemme an ,,—“ der Fotozellen RX und TX an.

¢ (RX = Empfinger, TX = Sender der Lichtschranke)

14
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Anschluss eines Schliisselschalters (nicht im Lieferumfang enthalten) an die Klemme
»otart” gemaR Anschlussplan

Die Klemme Start dient zum Anschluss externer Gerate wie z. B. eines Tasters, einer kabelgebundenen

Tastatur, eines Empfangers usw.
Sie erméglicht die Steuerung des Tores im Modus ,,Offnen — Stopp — SchlieRBen — Stopp — Offnen”.

EREEEREE
T
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Die Klemmen (1)) und (2) sind fiir den Anschluss eines Tasters vorgesehen.
Hinweis: Beim Anschluss einer kabelgebundenen Tastatur oder eines anderen Gerats miissen zusatzlich die

Klemmen VCC und COM zur Stromversorgung angeschlossen werden.

Anschluss einer Tastatur (nicht im Lieferumfang enthalten) zum Offnen / SchlieBen des Tores
e Tastatur zum Offnen des Tores:

start| [ [1 ©
Com| I ®
Close| [ @
Open | LI ®
ANT IH®

V —

Die Klemmen und @ dienen zur Stromversorgung der Tastatur.
Die Klemmen @ und sind fur den Anschluss des Bedienelements vorgesehen.

Tastatur zum SchlieBen des Tores:
Die Klemmen und @ dienen zur Stromversorgung der Tastatur.
Die Klemmen @ und @ sind fur den Anschluss des Bedienelements vorgesehen.
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6. Wie man die Fernbedienung programmiert oder l16scht

Programmieren der Fernbedienung:
Driicken Sie kurz die LEARN-Taste und lassen Sie sie anschlieRend los. Die LED-Kontrollleuchte leuchtet auf.
Dricken Sie nun die Taste auf der Fernbedienung, die Sie programmieren mdchten. Ein kurzer Signalton des
Summers bestatigt, dass der Lernvorgang erfolgreich abgeschlossen wurde. Auf dem digitalen Display wird die
Anzahl der gespeicherten Fernbedienungen angezeigt.
Empfangt die Steuerung innerhalb von 8 Sekunden nach dem Driicken der LEARN-Taste kein Signal von der
Fernbedienung, erlischt die LED-Kontrollleuchte und der Lernvorgang wird automatisch beendet.

Hinweis:
Da das digitale Display nur zweistellig ist, werden bei mehr als 99 angelernten Fernbedienungen anstelle
der Zehner- und Hunderterstellen Buchstaben angezeigt:
100. Fernbedienung - A0, 101. Fernbedienung - Al,
110. Fernbedienung = b0, 120. Fernbedienung - CO usw.

Maximale Kapazitat: 128 Fernbedienungen.
Zeigt das digitale Display ,,--“ an und der Summer gibt 5 kurze Signaltone ab, bedeutet dies, dass keine
weiteren Fernbedienungen gespeichert werden kdnnen.
Gibt der Summer einen langen Signalton ab, lassen Sie die Taste los — auf dem Display erscheint ,,00“.
In diesem Zustand kann keine Fernbedienung das Tor steuern (alle gespeicherten Codes wurden
geldscht).

7. Wie man die Fernbedienung zur Steuerung des Torantriebs verwendet

Betriebsarten:

0 — Keine Funktion

1 - Offnen — Stopp — SchlieRen — ... (zyklischer Betrieb)

2 — FuBgangermodus

3 — Nur Offnen

4 — Nur Schlieflen

5 — Nur Stopp

6 — Deaktivierung der automatischen SchlieBfunktion liber die Fernbedienung

8. Beschreibung der Funktionen der Steuerungseinheit

Position Beschreibung
Netzversorgung Nach dem Einschalten der Steuerplatine ertont ein Signalton, das Display zeigt das Modell und
eingeschaltet die Version an und die Status-LED leuchtet auf.

Ein neu installierter Motor muss vor dem normalen Betrieb einmal eine automatische

Lernfahrt durchfiihren, damit die hohen und niedrigen Geschwindigkeiten korrekt

zugeordnet werden kénnen. Nach Abschluss der automatischen Lernfahrt stellt das System

die hohe und die langsame Motorgeschwindigkeit automatisch ein. Diese

Geschwindigkeiten fiir Offnen und SchlieBen kénnen anschlieRend im Menii des digitalen

Automatisches Einlernen| Displays angepasst werden.

Vor dem Start der automatischen Lernfahrt muss das Tor vollstandig geschlossen sein.

Rufen Sie das MenU auf, wahlen Sie den Punkt ,,Pr“, stellen Sie den Wert 5 ein und

bestatigen Sie, um die automatische Lernfahrt zu starten.

3. Das Tor 6ffnet und schlieRt sich automatisch mit langsamer Geschwindigkeit, damit das
System die Fahrzeit speichert.

4. Die Geschwindigkeit fiir das langsame Offnen und SchlieRen kann separat im Menii

eingestellt werden. Je hoher der Wert, desto langsamer die Geschwindigkeit.

des Bewegungswegs

N
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5. Kommt es wahrend des automatischen Lernvorgangs zu irgendeinem Eingriff in die
Steuerung (z. B. RF-Bedienung, Aktivierung des Fullgdangermodus oder Unterbrechung
des Lichtschrankenstrahls), wird der Lernvorgang abgebrochen und muss erneut
gestartet werden. Wird der Lernvorgang in der Mitte unterbrochen, gibt der Summer
zwei kurze Signaltone ab. Bei erfolgreichem Abschluss des Lernvorgangs ertdnt ein
langer Signalton.

Hinweis:

Ist der Wert ,,Pr” auf 10 eingestellt, kann die automatische Lernfahrt ebenfalls gestartet

werden, in diesem Fall fahrt das Tor jedoch mit hoher Geschwindigkeit gemali der Einstellung

im Mend. Es wird empfohlen, fiir den Lernvorgang den Wert 5 zu verwenden, um das

Einlernen mit langsamer Geschwindigkeit durchzufiihren. Nach Abschluss der langsamen

automatischen Lernfahrt kénnen die hohe und die langsame Geschwindigkeit anschlieRend
nach Bedarf feinjustiert werden.

Einstellung der Dauer
der langsamen
Bewegung beim Offnen
und SchlieRen des Tores

Nach Abschluss der automatischen Lernfahrt stellt der Torantrieb die Dauer des langsamen
Laufs beim Offnen und SchlieBen automatisch ein, und zwar in einem Bereich von 0 bis 5
Stufen. Je hoher der Wert, desto langer ist die Dauer des langsamen Laufs. 0 bedeutet keine
langsame Laufphase.

Einstellung der Betriebs-
geschwindigkeit fur
Offnen und SchlieRen

Der Torantrieb ermdglicht die Einstellung der hohen und der langsamen Geschwindigkeit
fiir das Offnen und SchlieRen in einem Bereich von 0 bis 5 Stufen.

Je hoher der Wert, desto langer ist die Laufzeit mit hoherer Geschwindigkeit.

Wenn Sie die Einstellung der Betriebsgeschwindigkeit andern, flihren Sie die automatische
Lernfahrt (Auto-Travel-Learning) erneut durch.

Stromiberlastung

Die Stromiiberlastschutzfunktion dient als Schutz vor dem Aufprall auf ein Hindernis (z. B. ein
Fahrzeug). Befindet sich das Tor wihrend des Offnens in Bewegung und erkennt das System
eine Stromuberlastung, stoppt der Motor.

Befindet sich das Tor wihrend des SchlieRens in Bewegung und wird eine Uberstromsituation
erkannt, kann der Benutzer im Meni A9 verschiedene Reaktionsmodi einstellen:

0: Rickfahrt in die vollstandig ge6ffnete Position

1: Offnet das Tor fiir 1 Sekunde zuriick

2: Offnet das Tor fiir 3 Sekunden zuriick

3: Stoppt

Die Einstellung der Uberstromfunktion fiir das Offnen und SchlieRen des Tores erfolgt tiber
das Men des digitalen Displays.

Endschaltermodus

1. Wenn das Tor vollstandig gedffnet oder geschlossen ist und der Endschalter betatigt wird,
stoppt der Motor automatisch.

2. Die Steuerplatine unterstitzt Endschalter vom Typ NO (normal offen) und NC (normal
geschlossen) und ermoglicht die Einstellung des Endschaltermodus (NO oder NC) tiber das
Men des digitalen Displays.

3. Die Steuerplatine erméglicht auBerdem die Anderung der Wirkungsrichtung des Endschalters
Uber das Men des digitalen Displays. Wird auf dem Display ,,Lr” angezeigt, bedeutet dies einen
Endschalterfehler. Uberpriifen Sie, ob der Endschalter beschidigt ist oder einen schlechten
Kontakt hat bzw. ob der eingestellte Modus (NO/NC im Men( FO) dem tatsichlich verwendeten
Endschaltertyp entspricht.

Modus der Sicherheits-
Lichtschranke

Der Modus der Sicherheits-Lichtschranke kann im Menl F2 eingestellt werden.

Der Standardmodus ist 1, normal offen (NO).

1. Beim SchlieRen des Tores 6ffnet sich das Tor erneut, wenn das Infrarotsignal ein Hindernis

erkennt.

2. Ist nach dem vollstindigen Offnen die Funktion des automatischen SchlieRens aktiviert,
schlieBt sich das Tor nach Ablauf der eingestellten Zeit automatisch.

. Wird ein Signal von der Sicherheits-Lichtschranke erkannt, wird der SchlieRvorgang des
Tores nicht ausgefiihrt und die Zeit fiir das automatische SchlieRen wird jedes Mal erneut
zurlickgesetzt.
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Zeitgeber flr das
automatische Schlieflen
nach vollstandigem
Offnen des Tores

1. Die Funktion des automatischen SchlieRens wird nur nach vollstindigem Offnen des Tores
aktiviert.

2. Der Zeitgeber fiir das automatische SchlieRen nach vollstiandigem Offnen kann (iber das
Men des digitalen Displays eingestellt werden.

3. Wenn der Countdown des automatischen SchlieRens beginnt, blinkt die STATE-
Kontrollleuchte einmal pro Sekunde.

4. Mit der Taste auf der Fernbedienung kann der automatische SchlieBbefehl einmalig
aufgehoben werden.

5. Hinweis: Die Aufhebung gilt nur fir den aktuellen Zyklus; nach dem nachsten vollstandigen
Offnen kann sich das Tor wieder automatisch schlieRen.

Modus der Warnleuchte

Der Betriebsmodus der Warnleuchte kann Gber das Menii des digitalen Displays eingestellt
werden.

Modus 0: Das Blinklicht und der Motor arbeiten und stoppen gleichzeitig.

Modus 1: Das Blinklicht schaltet sich 30 Sekunden nach dem Stoppen des Motors aus.

Blinklicht
(Blinklicht) Hinweis: Unabhangig davon, ob Modus 0 oder 1 gewahlt wird, bleibt die
Warnleuchte wahrend des Countdowns des automatischen SchlieStimers ebenfalls
eingeschaltet.
Sobald der Motor ldanger als 120 Sekunden ununterbrochen arbeitet, stoppt er automatisch,
Motorschutz

um eine Beschadigung zu verhindern.

Einstellung der
Startklemme

Die Startklemme kann Gber das Menii des digitalen Displays auf verschiedene Funktionen
eingestellt werden:

0: Vollstindiges Offnen — Stopp — SchlieRen (Werkseinstellung)

1: Teiloffnung (FuRgangermodus) — Stopp — SchlieRen

2: Nur Offnen

3: Nur SchlielRen

4: Nur Stopp

Einstellung der Klemme
fur Offnen

Die Klemme fiir Offnen kann Giber das Menii des digitalen Displays auf verschiedene
Funktionen eingestellt werden:

0: Vollstindiges Offnen — Stopp — SchlieBen

1: Teil6ffnung (FuRgdangermodus) — Stopp — Schliellen

2: Nur Offnen (Werkseinstellung)

3: Nur SchliefRen

4: Nur Stopp

Einstellung der Klemme
fir SchlieRen

Die Klemme fiir SchlieBen kann (iber das Men des digitalen Displays auf
verschiedene Funktionen eingestellt werden:

0: Vollstandiges Offnen — Stopp — SchlieRen

1: Teil6ffnung (FuRgdngermodus) — Stopp — SchlieRen

2: Nur Offnen

3: Nur SchlieRen (Werkseinstellung)

4: Nur Stopp

FuRgangermodus

Die Taste auf der Fernbedienung sowie die Klemme fiir den FuRgangermodus kénnen den
FuRgangermodus aktivieren. In diesem Modus 6ffnet sich das Tor nur teilweise und stoppt
anschlieRend — es 6ffnet sich nicht vollstandig. Dieser Modus ist fiir den bequemen Durchgang
von Personen nach innen und aulRen vorgesehen.

Der FuBgangermodus arbeitet in der Sequenz ,,Offnen — Stopp — SchlieBen — Stopp ...“.

Der Zeitgeber fir das automatische SchlieRen nach Aktivierung des FuRgangermodus kann lGber
das Menl des digitalen Displays eingestellt werden.
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Systeaktualisierung der
Steuerplatine mithilfe
eines USB-Sticks

1. Stellen Sie vor der Systemaktualisierung sicher, dass der USB-Stick im FAT32-Format
formatiert ist. Falls nicht, formatieren Sie ihn auf FAT32.

2. Kopieren Sie die Aktualisierungsdatei in das Stammuverzeichnis des USB-Sticks und
benennen Sie sie EGB-16A.bin.

3. Stecken Sie den USB-Stick in das Update-Modul und schlieBen Sie das Modul
anschliefend an den USB-Port an.

4. Rufen Sie das Menu auf, wahlen Sie den Punkt PU, stellen Sie den Wert 5 ein und
bestatigen Sie. In diesem Moment startet das System neu, auf dem Display erscheint
UP und der Aktualisierungsvorgang beginnt. Nach Abschluss der Aktualisierung startet
das System automatisch erneut.

Smart - Modul

Das Smart-Modul ermoglicht die Steuerung und Einstellung des Torantriebs sowie
weiterer Funktionen. Das Modul unterstitzt Verbindungen tiber Wi-Fi, Bluetooth
und 2,4 G.
1. Halten Sie die Taste Dec/Smart ca. 5 Sekunden gedriickt — es ertonen 2 kurze
Signaltone. Lassen Sie anschlieBend die Taste los, um in den Bluetooth-
Programmiermodus zu wechseln.
2. Halten Sie die Taste Dec/Smart ca. 10 Sekunden gedriickt — es ertdnt ein langer
Signalton. Lassen Sie anschlieBRend die Taste los, um in den AP-Programmiermodus
zu wechseln.
3. Driicken Sie die Taste Dec/Smart einmal — es ertont ein kurzer Signalton. Lassen
Sie anschlieRend die Taste los, um in den 2,4-G-Programmiermodaus fiir USB-Karten
zu wechseln.

@ Wenn die Programmierung erfolgreich ist, blinkt die LED des Smart-Moduls
dreimal.
Andernfalls wird der Programmiermodus nach 8 Sekunden automatisch beendet.

e Um alle 2,4-G-USB-Karten zu l6schen, halten Sie die Learn-Taste ca. 6 Sekunden
gedrickt, bis ein langer Signalton ertdnt, und lassen Sie die Taste anschlieRend los.
Dadurch werden alle Fernbedienungen und USB-Karten geloscht.

e Wenn eine 2,4-G-USB-Karte aktiviert ist und sich in Reichweite des Smart-Moduls
befindet, wird das Offnen des Tores automatisch ausgel&st.

4. Die Wi-Fi- und Bluetooth-Funktionen ermoglichen die Steuerung des
Torantriebs Gber eine mobile App. Die App erlaubt auBerdem das Hinzufiigen
und Verwalten von Fernbedienungen sowie das Einstellen und Anpassen von
Funktionen und weiteren Parametern.

Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung des Smart-Moduls.

9. Einstellungen des digitalen Display-Meniis der Steuerplatine

# Halten Sie die Taste [FUN] 3 Sekunden lang gedriickt — auf dem digitalen Display erscheint ,,AQ0“. Lassen
Sie anschlieRend die Taste los. Nun kénnen Sie im Men( die Werte mit den Tasten [INC/START] (Erhéhen)
und [DEC/SMART] (Verringern) einstellen.

# Nach dem Andern eines Wertes driicken Sie die Taste [FUN], um die Einstellung zu speichern. Ein einzelner
Signalton des Summers bestétigt das erfolgreiche Speichern der Daten.

@ Nach Abschluss der Einstellungen driicken Sie die Taste [LEARN], um das Einstellmeni zu verlassen und das
Display auszuschalten.
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Pos. Funktionsbeschreibung Wert Werkseinstellung Erklarung
Einstellung der Uberstromschutzfunktion
Einstellung der N beim Offnen mit hoher Geschwindigkeit
A0 . . . 0~20 10 o o
Uberstromschutzfunktion beim — je héher der Wert, desto schwieriger
Offnen mit hoher Geschwindigkeit stoppt der Motor. Der einstellbare
Wertebereich betragt 0-20.
Einstellung der Uberstromschutzfunktion
Einstellung der beim SchlieBen mit hoher
Al Uberstromschutzfunktion beim 0~20 10 Geschwindigkeit — je hoher der Wert,
SchlieBen mit hoher Geschwindigkeit desto schwieriger stoppt der Motor. Der
einstellbare Wertebereich betragt 0-20.
. Einstellung der Uberstromschutzfunktion
Einstellung der D ) R
A2 Uberstromschutzfunktion beim 0~20 6 b?'m f)ffnen mit hoher Geschwmdlglﬁelt
Offnen mit langsamer —.Je hoher der Wert, desto sch‘werer lasst
Geschwindigkeit sich der Motor stoppen. Der einstellbare
Wertebereich betragt 0-20.
Einstellung der Uberstromschutzfunktion
Einstellung der beim Schlieen mit hoher
A3 Uberstromschutzfunktion beim 0~20 6 Geschwindigkeit — je hoher der Wert,
SchlieBen mit langsamer desto schwerer lasst sich der Motor
Geschwindigkeit stoppen. Der einstellbare Wertebereich
betragt 0-20.
Je hoher der Wert, desto langer ist die
Empfindlichkeit des Uberstrom-Erkennungszeit.
A8 Uberstromschutzes 0-3 0 Der einstellbare Wertebereich betrigt
0-3.
Einstellung der Reaktion des Tores auf
Uberstrom:
A9 Reaktion auf Uberstrom beim 0-3 0 0: Riickfahrt bis zur Endposition.
Schlief3en 1: Ruckfahrt fur 1 Sekunde und Stopp.
2: Ruckfahrt fir 3 Sekunden und Stopp.
3: Stopp.
Dient zur Einstellung der Dauer des
langsamen Laufs beim Offnen des Tores.
BO 0-5 5 Da's'Tor beweg.t sich in diesem
Einstellung der Dauer des Zeitintervall mit langsamer
langsamen Laufs beim Offnen Geschwindigkeit und wechselt
anschliefend fiir den restlichen Fahrweg
auf hohe Geschwindigkeit.
Der einstellbare Bereich betragt 0-5
Sekunden.
Dient zur Einstellung der Dauer des
langsamen Laufs beim SchlieRen des
81 Einstellung der Dauer des 0.5 5 Tores. Das Tor bewegt sich in diesem

langsamen Laufs beim SchlieRen

Zeitintervall mit langsamer
Geschwindigkeit und wechselt
anschlieRend fiir den restlichen Fahrweg
auf hohe Geschwindigkeit. Der
einstellbare Bereich betragt 0-5 Stufen.
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Pos. Funktionsbeschreibung Wert Werkseinstellung Erklarung
Zeitgeber flr das automatische 0-99 sekund Einstellbereich 0—-99 Sekunden, 0
co SchIieG_en nach vollstéandigem 0 bedeutet kein automatisches SchlieRen
Offnen des Tores nach vollstiandigem Offnen.
Einstellung der hohe"n 05 5 Einstellung der hohen Geschwindigkeit
DO | Geschwindigkeit fiir das Offnen fur das Offnen, Einstellbereich 0-5.
Einstellung der hohen 05 5 Einstellung der hohen Geschwindigkeit
D1 | Geschwindigkeit fur das SchlieRen fur das SchlieRen, Einstellbereich 0-5.
Einstellung der Iangsarpen 05 5 Einstellung der langsamen Geschwindigkeit
D2 | Geschwindigkeit fiir das Offnen fur das Offnen, Einstellbereich 0-5.
Einstellung der langsamen 05 5 Einstellung der langsamen Geschwindigkeit
D3 | Geschwindigkeit fiir das SchlieRen fiir das SchlieRen, Einstellbereich 0-5.
E0 | FuBgangermodus (fir FuBgénger) | 0-15 sekund 6 0 bedeutet kein FuBgangermodus.
Zeitgeber fir das automatische | , o0\ 0 0 bedeutet kein automatisches
E1 | SchlieBen im FuBgéngermodus SchlieRen im FuRgdngermodus.
Endschaltermodus 0-1 0 0: NC-Modus (normal geschlossen)
FO 1: NO-Modus (normal offen)
Umschalten der 0-1 0 0: Standardrichtung
F1 Endschalterrichtung 1: Richtung umkehren
F2 | Modus des Sicherheitslichtstrahls 0-1 1 0: NC-Modus (normal geschlossen)
1: NO-Modus (normal offen)
0: Blinklicht und Motor starten und stoppen
F3 Modus der Warnleuchte 0 gleichzeitig.
(Blinklicht) 0-1 1: Das Blinklicht schaltet sich 30 Sekunden
nach dem Stoppen des Motors aus.
0: Vollstandiges Offnen — Stopp — SchlieRen
0-4 0 1: FuBgangeroffnung — Stopp — Schlief3en
GO Einstellung der Startklemme 2: Nur Offnen
3: Nur SchlieRen
4: Nur Stopp
0: Vollstindiges Offnen — Stopp — SchlieBen
04 5 1: FuBgangeroffnung — Stopp — Schlief3en
G2 |Einstellung der Klemme fiir Offnen 2: Nur Offnen
3: Nur SchlieRen
4: Nur Stopp
0: Vollstandiges Offnen — Stopp — SchlieRen
Einstellung der Klemme filr 0-4 3 1: Fuﬁggngeroffnung — Stopp — SchlieBen
G5 schlieRen 2: Nur Offnen
3: Nur SchlieRen
4: Nur Stopp
Abstand der Stoppreaktion beim Einstellbereich 0-5. Je hoher der Wert,
J1 | Erreichen der Endposition (Offnen 0-5 1 desto abrupter ist das Abbremsen bzw.
und SchlieBen) Stoppen des Tores.
. 0: Standardrichtung
J2  |Umschalten der Motordrehrichtung 0-1 0 1: Richtung umkehren
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Pos.

Funktionsbeschreibung

Wert

Werkseinstellung

Erklarung

L1

Funktion der Taste A
(Fernbedienung)

: Keine Funktion

: Offnen — Stopp — SchlieBen

: FuBgdngermodus

: Nur Offnen

: Nur SchlieBen

: Nur Stopp

: Automatisches SchlieRen per
Fernbedienung deaktivieren

U, WN L O

L2

Funktion der Taste B
(Fernbedienung)

0-6

: Keine Funktion

: Offnen — Stopp — SchlieBen

: FuBgangermodus

: Nur Offnen

: Nur SchlieRen

: Nur Stopp

: Automatisches SchlieRen per
Fernbedienung deaktivieren

Uk, WN - O

L3

Funktion der Taste C
(Fernbedienung)

0-6

: Keine Funktion

: Offnen — Stopp — SchlieBen

: FuBgangermodus

: Nur Offnen

: Nur SchlieBen

: Nur Stopp

: Automatisches Schlief3en per
Fernbedienung deaktivieren

o Uk, WNE O

L4

Funktion der Taste D
(Fernbedienung)

0-6

: Keine Funktion

: Offnen — Stopp — SchlieBen

: FuBgangermodus

: Nur Offnen

: Nur SchlieBen

: Nur Stopp

: Automatisches Schlief3en liber die
Fernbedienung deaktivieren

U, WNEL O

Pr

Start der automatischen Lernfahrt

0-10

Einstellbereich 0-10.

Der Wert 5 startet die automatische
Lernfahrt mit langsamer
Geschwindigkeit.

Der Wert 10 startet die automatische
Lernfahrt mit hoher Geschwindigkeit.
Der Wert 0 bedeutet keine automatische
Lernfahrt.

PU

Systemaktualisierung tiber ein USB-

Gerat

0-10

Einstellbereich 0-10.

Der Wert 5 startet die
Systemaktualisierung.

Der Wert 0 bedeutet keine
Systemaktualisierung.

Po

Wiederherstellung der
Werkseinstellungen

0-10

Einstellbereich 0-10.

Der Wert 5 startet die Wiederherstellung
der Einstellungen (Reset).

Der Wert 0 bedeutet kein Reset.
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Auf dem digitalen Display der Steuerplatine angezeigte Informationen:

. Wenn das Tor mit dem Offnen beginnt, wird auf dem Display ,,OP“ angezeigt.

. Wenn das Tor mit dem SchlieSen beginnt, wird auf dem Display ,,CL” angezeigt.

. Nach dem Stoppen der Torbewegung wird ,,--“ angezeigt.

. Wenn das Tor vollstandig ge6ffnet ist, wird auf dem Display ,,LO“ angezeigt.

. Wenn das Tor vollstandig geschlossen ist, wird auf dem Display ,,LC” angezeigt.

. Wenn der Motor die maximale Laufzeit erreicht, wird auf dem Display ,,EC* angezeigt.

. Wenn der Motor bei hoher Geschwindigkeit einen Uberstrom auslést, wird auf dem Display ,,OH“
angezeigt. Wenn der Motor bei niedriger Geschwindigkeit einen Uberstrom auslést, wird auf dem Display
»OL“ angezeigt.

8. Nach der Aktivierung der Lichtschranke wird auf dem Display ,,PH” angezeigt.

9. Nach der Aktivierung des FuRgangermodus (PED) wird auf dem Display ,,Pd“ angezeigt.

10. Nach der Aktivierung des Motorschutzes wird auf dem Display ,,HE” angezeigt.

11. Wenn der Endschalter beschadigt ist oder einen Fehler aufweist, wird auf dem Display ,,Lr“ angezeigt.
12. Beim Aufheben des automatischen SchlielRens wird auf dem Display ,,CC* angezeigt.

NooubhwN PR
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10. Anweisungen fiir das Smart-Modul

Suchen Sie nach , XHouse IOT“ und laden Sie die App aus dem Google Play Store oder dem App Store herunter.

Download on the

[ App Store

P CSsie play

Oder scannen Sie diesen QR-Code, um die App ,,XHouse I0T“ herunterzuladen und zu installieren.
Registrieren Sie ein Konto in der App ,,XHouse I0T“ und melden Sie sich an.

Gerat hinzufiigen

Schritt 1. Schalten Sie das Gerat ein und 6ffnen Sie die App.

Tippen Sie auf das Symbol ,,+“ in der oberen rechten Ecke, um ein Gerét hinzuzufiigen, und wahlen Sie
anschlieRend ,,Sliding Gate“ (Schiebetor) aus, das in der oberen rechten Ecke mit einem orangen Kreis
gekennzeichnet ist. (Abb. 1 und 2)

* Wenn das Symbol einen grauen Kreis aufweist, bedeutet dies, dass das Gerat bereits hinzugefiigt wurde.
Der Benutzer muss die Taste ,,Dec/Smart” auf der Steuerplatine ca. 5 Sekunden gedriickt halten und
anschliefend Schritt 1 wiederholen.

* Wenn die Meldung ,,Please enter distribution network mode and add devices” angezeigt wird, halten Sie
ebenfalls die Taste ,,Dec/Smart” auf der Steuerplatine ca. 5 Sekunden gedriickt und wiederholen Sie
anschliefend Schritt 1.

Schritt 2. Wihlen Sie das Wi-Fi-Netzwerk, klicken Sie auf ,,Connect” und geben Sie das Passwort ein. (Abb. 3)
(Falls kein Wi-Fi-Netzwerk verfligbar ist, kdnnen Sie die Option ,,Bluetooth Add“ wahlen und das Tor lber
Bluetooth in der Ndhe des Geréts steuern — folgen Sie dazu Schritt 4.)

Schritt 3. Nach erfolgreichem Hinzufligen des Gerats kann der Benutzer den Gerdatenamen und die
Tastenbezeichnungen durch Antippen des Symbols ,,.“ in der oberen rechten Ecke dandern. (Abb. 5)

Schritt 4. Bluetooth-Hinzufiigen:

Bei der Steuerung im Bluetooth-Modus muss sich die mobile App innerhalb der Bluetooth-Reichweite des
Gerats befinden, um eine Verbindung herzustellen und das Tor zu steuern.

Gleichzeitig kann nur ein Mobiltelefon verbunden sein. (Abb. 3 und 4)

Abb. 1 Abb. 2 Abb. 3
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Using Bluetooth communication
connection, you can only control the

device from a close range phone

remind

and cannot operate remotely!

Abb. 4

4>

Open

Stop

2156 €0

I}
Sliding Gate =

>4

Close

%

Pedestrian

Abb. 5

Das Gerat unterstiitzt die Betriebsarten Wi-Fi und Bluetooth.

* Wenn das Gerat erfolgreich mit einem Wi-Fi-Netzwerk verbunden ist, unterstitzt es die Fernsteuerung
und Gerateeinstellungen Gber die mobile App. (Abb. 5)
% Wenn das Gerat ,,offline” ist oder das Mobiltelefon keine Internetverbindung hat und sich der Benutzer
innerhalb von 10 Metern vom Gerat befindet und die App 6ffnet, schaltet das System automatisch in den

Bluetooth-Modus zur Geratebedienung um. (Abb. 6)

% Das Gerat stellt fir die Bluetooth-Bedienung eine Bluetooth-Verbindung mit dem Mobiltelefon her
(gleichzeitig kann nur ein Mobiltelefon tber Bluetooth verbunden sein).
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Close
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Abb. 5
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Wechsel des Wi-Fi-Netzwerks oder des Bluetooth-Modus

Wenn der Benutzer zu einem neuen Wi-Fi-Netzwerk wechseln oder den Steuerungsmodus vom Bluetooth-
Modus auf den Wi-Fi-Modus dandern mochte, gehen Sie wie folgt vor:

Schritt 1. Wahlen Sie das Gerat aus und tippen Sie auf die Schaltflache ,,@” in der oberen rechten Ecke.
Klicken Sie anschlieRend auf ,Set/Modify WiFi“ (Wi-Fi einstellen/andern). (Abb. 7)

Schritt 2. Wahlen Sie das neue Wi-Fi-Netzwerk aus und stellen Sie die Verbindung her, indem Sie auf
,Connect” tippen. (Abb. 8)

08:45 uls5G E
10:02 w56 €
WLAN
{ Device Settings <
Current WiFi of the device JJ-H3C_WiFi

Device name >

hidaeiel 2 iMac22

Setting >

.)))

XHOUSE _Test

Travel learning

.)))

JJ-H3C_WiFi-2.4G

)

JJ-1FCJ

"4

User list

Set/Modify WiFi

N

Abb. 7 Abb. 8

Geratefreigabe

Schritt 1. Offnen Sie die App und wihlen Sie das Gerit aus. Tippen Sie auf die Schaltfliche ,,{:(1);}”

in der oberen rechten Ecke und wahlen Sie anschlieRend , Gerat teilen®. Dadurch wird ein QR-Code
erstellt. (Abb. 9)

Schritt 2. Der neue Benutzer |adt die App herunter und 6ffnet sie.

Tippen Sie in der oberen rechten Ecke auf ,Scannen” und scannen Sie den QR-Code. (Abb. 10)

Device name

Model

Setting

Travel learning

User list

Set/Modify WiFi

Network Information

Scanning QR codes with xhouse app to create
Sharing device device.(valid for 3 minutes)

Transfer main user

Abb. 9 Abb. 10
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e Geriteeinstellungen (Device Settings)

Der Benutzer kann in der App die Parameter der Steuerplatine einstellen.

Schritt 1. Wahlen Sie das Gerat aus und tippen Sie auf die Schaltflache ,,{Ci)}” in der oberen rechten Ecke.
Klicken Sie anschlieBend auf ,Einstellungen®. (Abb. 11)

Schritt 2. Stellen Sie die gewiinschten Parameter in der App ein. (Abb. 12)

Hinweis: Wenn der Benutzer Parameter andern mochte, muss das Gerat mit einem Wi-Fi-Netzwerk
verbunden sein. Ist dies nicht der Fall, muss Bluetooth verwendet werden, und das Mobiltelefon sollte sich
so nah wie moglich am Gerat befinden, damit die Parameter eingestellt werden kénnen. Klicken Sie nach
Abschluss der Einstellungen auf ,,Synchronisieren”.

10:02 w56 £ 151109 ol = @

< Device Settings Femote assistance < Setting Remote assistance

Device name Sliding Gate > Opening overcurrent setting in —_
high speed '

Model EGB16 Closing overcurrent setting in \
high speed '

Setting % Overcurrent sensitivity 0)

Travel learning @ Overcurrent reaction Hr_ )
Setting slow speed running time

User list > for opening

Abb. 11 Abb. 12

o Remote-Assistent anfordern

Wenn eine Stérung am Gerat auftritt, kann das Problem mithilfe der Funktion ,,Remote-Assistenz” behoben
werden. Zundchst muss diese Funktion jedoch in der App angefordert werden. Tippen Sie unten in der App
auf ,,Mein Profil“ (My), wahlen Sie anschliefend , Technikerstatus beantragen” (Apply to be engineer) (Abb.
13) und fillen Sie die erforderlichen Angaben aus. Tippen Sie anschlieRend auf , Antrag bestatigen” (Confirm
application). (Abb. 14)

Account and security

About X-House IOT > Contact person:
Use&HeIp % Contact information:
Feedback

Work experience:

Apply to be engineer

Gan you repair motors:

Oves OMNo

Version update 1.3.18 &>
Service point name:
Sign Out
XHouse |OT Scenes
Abb. 13 Abb. 14
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e Remote-Assistenz

Wenn |hr Gerét eine Stérung aufweist und neu konfiguriert werden muss, kdnnen Sie die Funktion ,,Remote-
Assistenz” (Remote assistance) starten (Abb. 15) und den QR-Code oder den Autorisierungscode
(Authorization code) (Abb. 16) mit dem Techniker teilen, damit dieser den Fernservice durchfiihren kann.

10:02 w56 E 15:42 4 ol T 6

4 Device Settings t t 4 Authorization code

5 Device serial number: 62003951
Device name
Control panel model: EGA18

Program version number: 2.0.5

Model

Device identification code

Setting > =

3 Verification code  Valid for one da ¢
Travel learning eatt U

®

opo

User list

Set/Modify WiFi

Network Information

Abb. 15

o Hinzufiigen einer USB-Karte / eines RF-Funkfernbedienung per Fernzugriff

Wenn Sie eine RF-Funkfernbedienung oder eine USB-Karte zum Offnen des Tors hinzufiigen miissen,
kdnnen Sie die Funktion ,,USB-Karte / RF-Fernbedienung per Fernzugriff hinzufiigen” (Add USB card / RF
remote off site) (Abb. 17-18) verwenden.

Scannen Sie einfach den QR-Code der Fernbedienung oder geben Sie die ID-Nummer der USB-Karte ein.
Es ist nicht erforderlich, die Steuerung zu 6ffnen oder das Gerat manuell zu programmieren.

10:09 0+ 4 Card /Remote Control

4 Device Settings
Sharing device

Transfer main user
Operating Log

) ) Add Card / Remote Control
Gate remains opening alert

Binding camera /) USB dongle RF remote control

Card list

-
-

-
L

Add USB card/RF remote off
site

Abb. 17 Abb. 18
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e USB-Karte / RF-Funkfernbedienung vor Ort hinzufiigen

Wenn Sie eine RF-Funkfernbedienung oder eine USB-Zugangskarte zum Offnen des Tors hinzufiigen
mdchten, kénnen Sie die Funktion , USB-Karte / RF-Fernbedienung vor Ort hinzufiigen” (Add USB card / RF
remote at site) verwenden. Tippen Sie auf die Schaltflache , Lernen” (Learn) (Abb. 19) und anschlieBend auf
,Lernvorgang starten” (Start learning) (Abb. 20). Es ist nicht erforderlich, die Steuerung zu 6ffnen — die
Steuerplatine wechselt automatisch in den Lernmodus. Driicken Sie anschlieRend eine Taste auf der
Fernbedienung oder halten Sie die USB-Karte an das Gerat, damit ein Signal gesendet wird.

10:09 [ 24 X4

< Device Settings Hemot:

Sharing device >

Transfer main user

Operating Log

Gate remains opening alert >
Remind

Binding camera > Please take the remote control
close to the gate opener control

Card list > board, and click the "Start
Learning", then press the button

Add USB card/RF remote off N from the remote after hearing a b...

site

Add USB card/RF remote at -

; Learn
site
Abb. 19

e Verwaltung von USB-Karten und RF-Funkfernbedienungen

Die Kartenliste ermoglicht die Verwaltung Ihrer USB-Karten und RF-Funkfernbedienungen.

Der Benutzer kann alle Karten und Fernbedienungen mit der Kartenliste synchronisieren, um sie zu verwalten,
und sie entfernen, wenn sie nicht mehr bendétigt werden oder verloren gegangen sind. (Abb. 21)

15:46 O ol =
< Card list Select All
Card(1/340) +

Smart Gate

() (Remote)800D2ATE
Synced

Abb. 21
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e Verbindung mit der Kamera

Schritt 1. Offnen Sie die App und wihlen Sie das Gerit aus.

Tippen Sie auf die Schaltflache ,,{@}” in der oberen rechten Ecke und wahlen Sie anschlieffend
»Kamera verbinden“. (Abb. 22)

Schritt 2. Wihlen Sie ,,IP-Kamera“ aus und tippen Sie auf ,,Bestatigen”. (Abb. 23)

15:43 a3 10:14 e
¢ Device Settings Ren < Binding camera
Sharing device 5
IP Camera

Transfer main user >

Operating Log >

Gate remains opening alert >

Binding camera >

Card list S

Add USB card/RF remote off N

site
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Kontakt zum Lieferanten:

BREIN, s.r.o.

Ve Zlibku 1800/77

193 00 Praha 9
Tschechische Republik

E-Mail: info@brein.cz
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